Especificaciones

Aeronave

Peso de despegue

Dimensiones

Velocidad maxima de ascenso
Velocidad maxima de descenso

elocidad horizontal maxima

Altitud maxima de despegue

Tiempa maxima de vuelo

Tiempo maxima de permanencia
enelaire

Distancia mdxima de vuelo

Resistencia a la velocidad maxima
delviento

Angulo de inclinacién maxima

P de funci

Sisterna mundial de navegacion
por satélite

Rango de precision de vuelo
estacionario

Almacenamiente interna

Clase

Camara

Sensor de imagen

Lente

Rango IS0

724 gramos

Plegadosin hélicesk 214,19 = 100,65 x B9,17 mm {largo x ancho = alto)
Desplegado (sin hilices): 266,11 = 32547 = 106,00 mm {largo = ancha = alto}
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Vertical:
40,1 m{con posiclonamiento de visidn)
+0,5 m{con posicionarmienta satelical)

Horizontal:
+0,3m (con pesiclonamiento de visidn)
+0.5m{con posiclonamiznto satelital)

42GB

C1(UE)

Camara gran angular: CMOS de 1 pulgada, 50 MP de plvales efactivos
Camaratelefote madiana: CMOS de 1/1,3 pulgadas, 48 MP de pixeles efectivos

Camara gran angular

FOV: B4°

Equivalente de formate: 24 mm
Apertura fr1.8
Enfoque:0,5mace

Camara telefoto mediana

FOW: 357

Equivalente de farmate: 70 mm
Apertura: f2.8
Enfoque:ima=

\Video

Normal:

100-12800 (Normal)
100-3200{D-Log M)
100-3200 (HLG)
Camara lenta:
100-6400 {Mormal)
100-3200({D-Log M)
TIMEIFNHHI GY

ko de refecencia.



Velocidad de ohturacion

Tamafic mdximo de imagen

Modos de fotagrafia fija

Formata de la fotografia

Resolucion de video

Formato devideo

Velocidad de bits maxima del
viden

Sistema de archivos compatible

Modo de color y método de
muestrea

Zoom digital

Cardan
Estabilizacian
Gama mecinica
Rango controlable
Velocidad maxima de cantrol
{inchnacion)
Rango de vibracidn angular
Deteccién

Tipo de dereccidn

Adelante

Haciaatras

Lateral

Haciaarriba

Haclaabajo

Entorne operative

100-64001(12 MP)
100-3208 (48 MP y 50 MP}

Camara gran angular
Foto de 12 MP; 1/8000-2 £ (2,5-8 5 para exposicidn prolongada simulada)
Foto de 50 MP: 1/8000-25

Camara telefore mediana
Foto de 12 MP: 1/16000-2 5{2,5-8 s para exposicion prolongada simuiada)
Foto de 48 MP; 1/8000-25

Camara gran angular; 8192x6144
Camara telefoto mediana: B0EAx6048

CaAmara gran angular

Dispara dnice: 12 MPy S0 MP

Disparo en rafaga: 12 MP, 3/5/7 fatogramas: SOMP, /5 fotogramas

Horguillado automatico de exposicitn (AER), 12 MP. 3/5¢7 fotagramas: 50 MP, 345 fotogramas en pasos de 0,7 EV
Temporizade: 12 MP, Z3/5/ 2010015200 30060 s; SOMP, 5/7.1 0152003060 s

Camara telefote media

Dusparg drco; 12 MP y 48 MP

Disparo enrafaga: 12 MP, 3/5/7 fotogramas; 48 MP, 3/5 fotogramas

Hornuillado automatico de exposicion (AEB): 12 MF, 2/5/7 fotogramas; 48 MP, 3/5 cuadros en pasos de 0,7 EV
Temporizado: 12 MP, 2735710 15/20/30/60 5; 48 MP, 5/7/1V15/20/30/60 .5

JPEG/DNG (sin procesar]

Camara gran angularitelecamara madia:

H.264/H.265

AR 3840=2160 a 24/ 2530048500600 1 20%Fps

FHD: 19201080 a 24/25/30v48/5006001 20%/240%fos
Grabarion vertical 2, 7K 1512=2688 a 24/25/30/48/50/60fps

% Elwdh n = [ camara leray las,

WNoeo 4K sok admiten BLodNcacion H 263,

MP4 (MPEG-4 AVC/H. 264, HEVC/H 265)

H.264/H.265: 130 Mbps

axFAT

Camara gran angularitelenbjetivo medio

Normal (FHD/2, 7€) B bits 4:2:0 (H.264)

Wormal (FHDYE 7K1 10 bits 4:2:0(H.265)

HLG/D-Log M (FHDYLTK)Y: 10 bits 4220 (H 264/H.265)
Normal/HLG/D-Log M (4K): 10 bits 4:20{H.265)

Camaragran angular 1-2.9x
Camara teleforo mediana: 3-9x

Gimbal mecanico de 3 ejes (inclinacion, balanceo y panoramica)

Inclinacién: -135° a 70°
Balancen: -50%a50°
Giro:-27% 2 27¢

Inclinacian: -40% a 60°
Gimo:-5%a 5"

1005

+0,0037%

Sistema devisidn Dinoeular omnidireccional, complementads con un LIDAR Tronzaly un sensor de infrarmajos enla
parte inferlar de |2 asranave.

Rango de medicién; ,5-18m

Rango de deteccion: 0,5-200 m

Velockdad de deteccion efectiva: Velocidad de vuelo £ 15 mis
Campao devision: Horzontal 90°, Vertical 72°

Rango de medicron; §,5-18m
elocidad de deteccion efectiva: Velocidad de vielo = 14 mis
Campo de visidn: Horlzontal 907, Vertical 72°

Rango de madicion: 0,5-30 m
Veloadad de deteccién efectiva: Velooidad de vuelo= 14 mis
Campeo de vision: Horizontal 90°, Vertical 72°

Rango de medicion; 0,5-18m
Velocidad de detercion efectiva; Velocidad devuelo < 6 més
Campa de vision: Frontal y traserc 725, izquierdo y derechn 907

Rango de medicdn: 0,3-14 m
Velodidad de deteccidn efectiva: Velocidad de vuelo = & mis
Campo-de visidn: Frontal y trasero 106%, izguierdo y derecho %0°

Adelante, atrds, izguierda, derechay arriba:

superfices con patrones discernibles e luminarian adecuada (lux = 1)

Abajo

superfides con patrones discernibles, refiectividad difusa > 20 % {por ejemplo, paredes, arboles, personas)e



Sensor infrarrojo 3D Rango de madicidn del LIDAR onentado haoa adelante
{nocturna): 0,5-25 m [reflactividad = 10 %)
Campa de visidn: arriba y abajo 50%, izquierday derecha 60° Rango de medicidn

delsenser infrarrojo orientado hacia abajo

0,3-8m (reflactvidad = 10%)
Campo devision: adelante y atras 607, izquierda y derecha 607

Transmisién de video

Sistema de transmision de videa o4

Calidad de visualizacién envive Control remoto:
1080p/301ps, 1080R/EDTRS

Frecuencia de funcionamiento 2.4000-2,4835 GHz
5,170-5,250 GHz
5,725-5,850 GHz

Lafrecumncia de flntionamiento penmicida vana segun el gam yia region. Consultalas ey

Potencia del transmisor (EIRF) 24 GHz
=33 dBm (FCC)
< 20 dBm (CESRROMIC)

5,1 GHz
=23 dBmiCE

5B8GHz
<33dBm (FCO)
<30 dBm (SRRC)

=14dBm(CE)
Distancia maxima de transmisidn FOC:20 ke
{sin obstaculos, sininterfarencias) CE: 10 km
SRRC 10 km
MIC 10 km
35 LOS 005 B 3 yusia
e A 4 Stencan il 1 apheac \
Distancia maxima de transmision Interferencia fuerte; patsaje urbano, aprox. 1.5-4 km
{sin obstaculos, con interferencias)  Interferencia media; paisaje suburbano, aprox. 4-10 km

Interferentia baja: suburbindcosta, apro. 10-20km

LN & SEEancar B9 43 FCT Ningsd

dictansia de trancmesien redl

Di ia maxima de isié Bajair cia yobstruccidn por edificios: aprox. 0-0.5 km
{obstruida, con interferencias) Baja interferencia y obstruccion por arboles; aprox. 0,5-3 km
Ml 52U & £5eanias e 13 FEC canhajal sampica Sk urliza 5o de s

CISTANIA T8 TENETEIon redl

Velocidad maxima de descarga Oa:

10 MEB/s {con Djf RC-M3)
10 MB/s{con DI RC 2)
WA-FI 5! 30 MBrs¥

pocai g 146K 41 arga
Dumden vanE segun 38 condiconss reales.

Latencia mas baja Aeronave + control remota: Aprow. 120 ms
! ¥
Antena G antenas, 2T4R
Wifi
Protocolo BO211 albig/niac
Frecuencia de funcionamiento 2,400-2.4835 GHz

5,725-5,850 GHz

Potencia del transmisor (EIRP) 24GHz
<20 d8m (FCC/CE/SRRT/MICH

58GHz
=20 dBm (FCLSRRO)
<14dBm (CE)
Bluetooth
Protocolo Bluetooth 5.2
Frecuencia de funcionamiento 2,400-2.4835 GHz
Patencia del transmisor (EIRP) =10dBm
Bateria
Capacidad A2TE mAR

Peso Aprox. 247 g



Voltaje nominal

Voltaje maxima de carga
Tipe

Energia

Temperatura de carga
Tiempo de carga

Cargador

Aporte

Produccion

Potencia nominal

Centro de carga de bateria

Aporte
Salida (acumulacion de petencia)
Salicla (carga)

Salhda [USB)

Tipo de carga
Compatibilidad

Cargador de coche
Apaorte

Produccion

Potencianominal

Temperatura de carga
Almacenamiento

Tarjetas microSD recomendadas

Control remoto DJI RC-N3

Tiempo maxima de

146Y

17, 2voltios

Bateria dennes de litio 45
&2,5Wn

Sfad0r Ci1"at04°F)

Aprox. B0 minutos {con cargador portati Djl de 65W)

Aprox 60 minutos (con adaptador de corriente USB-C de 100 Wy concentrador de carga de bateria D)1}

Cargador partati DJl de 65 W:
100-240V(CA) 50-60 Hz, 2A

Adaptador de corriente USE-C Dfl de 100W:
100-240V{CA), 50-60Hz, 254

Cargador portatil D]l de 65 W
use-c

SVSA

IV, 5A

12V, 5A

15V, 434

20V, 3.25A

5-20V, 325 A

USHE-5
SV.2A

Adaptador de corrente USB-C O de 100 W:
Max. 100 W {total)

Cuandi e ol MDAE s L 14 mE deunpustoesdeBIW, y

PLeIs sezun 13 arga deererga,

Cargador portatil D)l 65 W:65 W
Adaptader de corrlente LISBE-C 0| TO0W: 100 W

USE-C: 520V, max. 5 A
Puerto debateria: 12-17,2V, 3,54
Puerto debateria: 12172V, max. 5 A

UISE-C:
5V,38
AT
12V.54
15V,54
20V, 414

Tres baterias cargadas en secuencla

Bateria de vuelo inteligente D)l Air 3
Bateria de vuela intekigente D)l Air 35

Entrada de energia del automol:
12.7-16V, 5.5 A valtaje nominal 14 ¥ {CC]

use-C:
V.54

AV 54
1254
15V, 434
20V, 3254
520V, 3254

LISE-A:
SV, ZA

a5

5Yad40"Ci417a104%F)

Lexar 1066x 64GEY30 U3 A2 microSDXC

Lexar 1066x 12858 V30 U3 AZ microSDXC

Lexar 1066x 256GE V30 U3 AZ microshRC

Lexar 1066x 51 2G8 V30 U3 AZ microSDXC
HangstonCanvas GO Plus 64GB VA0 L3 AZ microSDXC
Kingsion Canvas GO! Plus 128GB V30 U3 AZ mucroSDXC
Kingston Canvas GO! Plus 25668 V30 U3 A2 microSDXC
Kingston Canyas GO! M&< 512 GB V30 U3 AZ microsDXC

Sin cargar ningln dispositive mévll: 3,5 haras

polenCate



funcionamiente

Tamafio méximo de dispositiva
miévil admitide

de funci

p
Temperatura de carga
Tiempo de carga

Tipo de carga
Capacidad de la bateria
Peso

Dimensicnes

Tipo de puerto de dispositivo movil

compatible
Frecuentia de operacicn de

transmisidn de video

Patencia del transmisor de
transmision de video (EIRP)

Al cargar un dispositiva méwvil: 1,5 horas

180x26%10 mm{largoxanchoxalto)

-10° 240° C(14° 3 1047 F)
Sfa40° C{41°a 1047 F)

Zhoras

Se recomienda utilizar un cargador de SV/24

9,36 Wh (2.6 V. 2600 mAn)

Aprow. 320 g

1042 = 150 = 452 nm llargo = ancho alta)

Lightring, USE-C, Micro-USE

Elusode:

2,4000-2,4835 GH
5,170-5,250 GHz
5,725-5,850 GHz

| cabée RiC Dl RC-N Seril

24GHE
< 33dBm (FC0)
<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GH:
=23dBm (CE)

58GHE
<33dBm (FCO)
<14dBm (CE)
=30dBm (SRRC)



