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Q Busqueda por palabras clave

Busque palabras clave como “bateria” e “instalar” para encontrar un tema. Si usa Adobe
Acrobat Reader para leer este documento, presione Ctrl+F en Windows o Command+F en
Mac para iniciar la busqueda.

{" Navegacién a un tema

Encontraréa una lista completa de los temas en el indice. Haga clic en un tema para navegar
hasta esa seccion.

1 .
Impresion de este documento

Este documento se puede imprimir en alta resolucion.




Uso de este manual

Leyenda

@ Advertencia /\ Importante Q Trucos y consejos Referencia

Leer antes del primer vuelo

Lea los siguientes documentos antes de utilizar el DJI™ MAVIC™ 3:

1. Directrices de seguridad

2. Guia de inicio rapido

3. Manual de usuario

Se recomienda que, antes de utilizar el producto por primera vez, vea todos los videotutoriales incluidos
en el sitio web oficial de DJI y lea las directrices de seguridad. Preparese para el primer vuelo leyendo la
guia de inicio rapido y consulte este manual de usuario para obtener mas informacion.

Videotutoriales

Dirfjase a la siguiente direccion o escanee el codigo QR para ver los videotutoriales de DJI Mavic 3 que
muestran cémo utilizarlo de forma segura:

MAVIC 3 MAVIC 3 CINE

https://s.dji.com/ZGppL5 https://s.dji.com/ZGppL4

Descarga de la aplicacion DJI Fly

Asegurese de usar DJI Fly durante el vuelo. Escanee el codigo QR indicado anteriormente para
descargar la ultima version.

A * DJI Mavic 3 Cine incluye el control remoto DJI RC Pro, que ya tiene instalada la aplicacion DJI Fly.
DJI Mavic 3 incluye el control remoto DJI RC-N1 y los usuarios deben descargar DJI Fly en su
dispositivo movil.

« La versién para Android de DJI Fly es compatible con Android 6.0 y versiones posteriores. La version
para iOS de DJI Fly es compatible con iOS 11.0 y versiones posteriores.

*Para aumentar la seguridad, el vuelo se restringe a una altura de 30 m (98.4 pies) y un alcance de 50 m
(164 pies) cuando no esta conectado o no se inicia sesion en la aplicacion durante el vuelo. Esto se aplica a
DJI Fly y a todas las aplicaciones compatibles con la aeronave DJI.

Descarga de DJI Assistant 2 (serie para drones de consumo)

Descargue DJI Assistant 2 (serie para drones de consumo) en la pagina http:/Awww.dji.com/mavic-3/downloads.

/\  «Latemperatura de funcionamiento de este producto es de —10 a 40 °C. Por lo tanto, no alcanza
la temperatura de funcionamiento estandar para usos militares (de =55 a 125 °C) necesaria para
soportar una mayor variabilidad ambiental. Use el producto correctamente y solo para aquellos usos
en los que se cumplan los requisitos del rango de temperatura de funcionamiento de dicha categoria.
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Perfil del producto

En esta seccion se presenta DJI Mavic 3
y se enumeran los componentes de la
aeronave y del control remoto.
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Perfil del producto

Introduccioén

DJI Mavic 3 cuenta con un sistema de deteccion por infrarrojos y con sistemas de vision frontal, trasero,
superior, lateral e inferior, que permiten vuelo estacionario, vuelo tanto en interiores como al aire libre
y Regreso al punto de origen automatico evitando obstéaculos en todas las direcciones. La aeronave
alcanza una velocidad méaxima de vuelo de 47 km/h (75.6 mph) y tiene un tiempo méax. de vuelo de
46 minutos.

DJI Mavic 3 Cine incluye el control remoto DJI RC Pro, que tiene una pantalla integrada de alto brillo de
1000 cd/m’ y 5.5 pulgadas con una resolucién de 1920x1080 pixeles. Los usuarios pueden conectarse
a Internet a través de Wi-Fi, mientras que el sistema operativo Android incluye Bluetooth y GNSS. El
DJI RC Pro incluye una amplia gama de controles para la aeronave y el estabilizador, asi como botones
personalizables, y tiene un tiempo de funcionamiento maximo de 3 horas. DJI Mavic 3 incluye el control
remoto RC-N1, que muestra la transmisién de video desde la aeronave a DJI Fly en un dispositivo
movil. La aeronave y la camara son faciles de controlar mediante los botones integrados, y el control
remoto tiene un tiempo de funcionamiento auténomo de 6 horas.

Caracteristicas destacables

Estabilizador y cdmara: DJI Mavic 3 usa una cdmara Hasselblad L2D-20c con sensor CMOS de
4/3 pulgadas, capaz de hacer fotos de 20 MP y grabar videos Apple ProRes 422 HQ* y H.264/H.265
en 5.1K 50 fps/DCI 4K 120 fps. La camara tiene una apertura ajustable de /2.8 a f/11 y un rango
dinamico de 12.8 pasos, y admite video D-Log de 10 bits. La telecAmara ayuda a los usuarios a
capturar con un zoom de hasta 28x utilizando el modo Exploracion.

Transmision de video: con cuatro antenas integradas vy la tecnologia O3+ de transmisién de largo
alcance de DJI, DJI Mavic 3 ofrece un alcance maximo de transmision de 15 km y una calidad de video
de hasta 1080p/60 fps desde la aeronave hasta la aplicacion DJI Fly. El control remoto funciona tanto
a 2.4 GHz como a 5.8 GHz, y permite seleccionar automaticamente el mejor canal de transmision.

Modos de vuelo inteligente: el usuario puede concentrarse en manejar la aeronave mientras el
Sistema avanzado de asistencia al piloto 5.0 (APAS 5.0) ayuda a la aeronave evitar obstaculos en todas
direcciones.

* Solo la aeronave DJI Mavic 3 Cine incluye una SSD de 1 TB integrada, que admite grabacién y
almacenamiento de video Apple ProRes 422 HQ. Por lo demas, las caracteristicas y funciones descritas en
este manual de usuario se aplican a las aeronaves DJI Mavic 3 y DJI Mavic 3 Cine.

& « El tiempo maximo de vuelo se probd en un entorno sin viento mientras se volaba a una velocidad de
vuelo constante de 32.4 km/h (20.1 mph). La velocidad méxima de vuelo se probd a nivel del mar,
sin viento. Tenga en cuenta que la velocidad maxima de vuelo esta limitada a 68.4 km/h (42 mph) en
la Unién Europea (UE). Estos valores son solo de referencia.

« El control remoto obtiene su alcance méaximo de transmision (segun la FCC) en una zona totalmente
abierta, sin interferencias electromagnéticas y con la aeronave a una altitud de unos 120 m (400 ft).
El alcance méximo de transmision hace referencia a la distancia méxima desde la que la aeronave
puede seguir enviando y recibiendo transmisiones. No hace referencia a la distancia maxima que
la aeronave es capaz de recorrer en un unico vuelo. El tiempo maximo de funcionamiento se
ha probado en un entorno de laboratorio y sin cargar el dispositivo movil. Este valor es solo de
referencia.

» Algunas regiones no admiten la banda de frecuencias de 5.8 GHz. Respete la legislacion y las
normativas locales.




DJI Mavic 3 Manual de usuario

Primer uso

El DJI Mavic 3 se pliega antes de empaquetarse. Siga los pasos indicados a continuacion para
desplegar la aeronave y el control remoto.

Preparacion de la aeronave

1. Retire la funda de almacenamiento.

2. Las baterfas de vuelo inteligentes se ponen en modo hibernacion antes de su entrega para garantizar
la seguridad. Antes del primer uso, utilice el cargador provisto para cargar y activar las baterias de
vuelo inteligentes. La carga completa de una bateria de vuelo inteligente tarda aproximadamente
1 hora y 36 minutos.

A » Asegurese de desplegar los brazos delanteros antes de desplegar los brazos traseros.
» Antes de encender la aeronave, asegurese de retirar la funda de almacenamiento y de que todos los
brazos estén desplegados. De lo contrario, el autodiagnéstico de la aeronave puede verse afectado.
« Instale la funda de almacenamiento cuando no esté utilizando la aeronave.
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Preparacion del control remoto

Siga los pasos indicados a continuaciéon para prepararse para usar el control remoto DJI RC Pro con
DJI Mavic 3 Cine.

1.

Use el cargador provisto para cargar el control remoto a través del puerto USB-C para activar la bateria.

. Retire las palancas de control de sus ranuras de almacenamiento en el control remoto y enrésquelas

en su lugar.

. Despliegue las antenas.

. El control remoto debe activarse antes de usarlo por primera vez y se requiere una conexion a Internet
para la activacion. Presione y, a continunacion, mantenga presionado el botén de encendido para
encender el control remoto. Siga las instrucciones de la pantalla para activar el control remoto.

Siga los pasos indicados a continuacion para preparar el control remoto DJI RC-N1 para DJI Mavic 3.

1.

Retire las palancas de control de sus ranuras de aimacenamiento en el control remoto y enrésquelas
en su lugar.

. Extraiga el soporte para el dispositivo movil. Elija el cable del control remoto apropiado en funcién
del tipo de dispositivo movil usado. El paquete incluye un cable con conector Lightning, un cable
micro-USB y un cable USB-C. Conecte el extremo del cable con el icono de teléfono a su dispositivo
movil. Asegurese de que el dispositivo moévil esté bien sujeto.

A » Si aparece un mensaje de conexion USB al usar un dispositivo mévil Android, seleccione la opcién
para solamente cargar. De lo contrario, puede producirse un error de conexion.
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Activacion de la aeronave DJI Mavic 3

DJI Mavic 3 requiere activacion antes del primer uso. Después de encender la aeronave y el control
remoto, siga las instrucciones de la pantalla para activar DJI Mavic 3 mediante DJI Fly. Se requiere una

conexion a Internet para la activacion.

Vinculacion de la aeronave y del control remoto

Se recomienda vincular la aeronave y el control remoto para ayudar a garantizar el mejor servicio
posventa posible. Siga las instrucciones de la pantalla después de la activacion para vincular la

aeronave y el control remoto.

Actualizaciéon del firmware

Si hay una nueva version del firmware disponible en DJI Fly, aparecera un mensaje. Para garantizar la
mejor experiencia de usuario posible, se recomienda actualizar el firmware siempre que se solicite.

Diagrama

Aeronave

1. Estabilizador y camara
A. Telecamara
B. Camara Hasselblad L2D-20c
. Sistema de vision omnidireccional horizontal
. Luz auxiliar inferior
. Sistema de vision inferior
. Sistema de deteccidn por infrarrojos
. Ledes frontales
. Motores

0 N O O~ ODN

. Hélices

9.
10.

11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.

Indicadores de estado de la aeronave

Trenes de aterrizaje (antenas
integradas)

Sistema de vision superior
Bateria de vuelo inteligente
Ledes de nivel de bateria

Bot6n de encendido

Bandas de sujecion de la bateria
Puerto USB-C

Ranura para tarjeta microSD
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DJI RC Pro

. Antenas

Transmiten las sefiales inaldmbricas de video
y de control de la aeronave.

. Botdn de retroceso

Presione una vez para regresar a la pantalla
anterior. Presione dos veces para regresar a la
pantalla de inicio.

. Palancas de control

Use las palancas de control para controlar
los movimientos de la aeronave. Establezca
el modo de control de vuelo en DJI Fly. Las
palancas de control se pueden desmontar y
almacenar facilmente.

. Boton de regreso al punto de origen (RPO)

Manténgalo presionado para iniciar el RPO.
Presione de nuevo para cancelar el RPO.

. Botdn de detener vuelo

Presione una vez para ordenar a la aeronave
que frene y entre en vuelo estacionario (solo
cuando estan disponibles los sistemas de
visién o el sistema GNSS).

. Selector de modo de vuelo

Permite cambiar entre los modos Sport,
Normal y Cine.

. Botén 5D

Para ver las funciones del botén 5D en DJI
Fly, entre en Vista de camara, Configuracion y
Control.

. Botoén de encendido

Presione una vez para comprobar el nivel de
bateria actual. Presione y, a continuacion,
mantenga presionado para encender o
apagar el control remoto. Cuando el control

10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

remoto esté encendido, presione una vez para
encender o apagar la pantalla tactil.

. Botén de confirmacion

Presione una vez para confirmar una seleccion.
El botén no tiene funcion cuando se usa DJI Fly.

Pantalla tactil

Pulse la pantalla para usar el control remoto.
Tenga en cuenta que la pantalla tactil no es
resistente al agua. Proceda con precaucion.

Ranura para tarjeta microSD
Usela para insertar una tarjeta microSD.

Puerto USB-C
Para cargar.

Puerto mini HDMI
Para salida de video.

Dial del estabilizador
Controla la inclinacién de la camara.

Botoén de grabacion
Presione una vez para iniciar o detener la
grabacion.

Led de estado
Indica el estado del control remoto.

Ledes de nivel de bateria
Muestran el nivel de bateria actual del control
remoto.

Botoén del obturador/enfoque

Presione el botén hasta la mitad para enfocar
automaticamente y presione hasta el final
para hacer una foto.

Dial de control de la camara
Para controlar el zoom.
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20. Salida de aire

Sirve para disipar el calor. No bloquee la
salida de aire durante el uso.

RC-N1

. Botoén de encendido

Presione una vez para comprobar el nivel de
bateria actual. Presione una vez, después
otra y mantenga presionado para encender o
apagar el control remoto.

. Selector de modo de vuelo

Permite cambiar entre los modos Sport,
Normal y Cine.

. Botoén de detener vuelo/Regreso al punto de

origen (RPO)

Presione una vez para ordenar a la aeronave
que frene y entre en vuelo estacionario (solo
cuando estan disponibles los sistemas
de vision o el sistema GNSS). Mantenga
presionado el botén para iniciar el RPO.
Presione de nuevo para cancelar el RPO.
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21.

22.

23.

24.

25.

4.

Ranura de almacenamiento de las palancas
de control
Para almacenar las palancas de control.

Boton personalizable C1

Cambia entre volver a centrar el estabilizador
y orientarlo hacia abajo. La funcion se puede
configurar en DJI Fly.

Altavoz
Emite el sonido.

Boton personalizable C2

Presione una vez para encender o apagar
la luz auxiliar inferior. La funcion se puede
configurar en DJI Fly.

Entrada de aire

Sirve para disipar el calor. NO cubra la
entrada de aire durante el uso.

Ledes de nivel de bateria
Muestran el nivel de bateria actual del control
remoto.

. Palancas de control

Use las palancas de control para controlar
los movimientos de la aeronave. Establezca
el modo de control de vuelo en DJI Fly. Las
palancas de control se pueden desmontar y
almacenar facilmente.

. Botdn personalizable

Presione una vez para encender o apagar
la luz auxiliar inferior. Presione dos veces
para volver a centrar el estabilizador o
para inclinarlo hacia abajo (configuracion
predeterminada). El botén se puede configurar
en DJI Fly.
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7. Cambio entre foto y video
Presione una vez para cambiar entre los
modos de foto y video.

8. Cable del control remoto
Conecte a un dispositivo moévil para transmitir
videos a través del cable del control remoto.
Seleccione el cable de acuerdo con el
dispositivo movil.

9. Soporte para el dispositivo movil
Se usa para fijar su dispositivo mévil al control
remoto de forma segura.

10.Antenas
Transmiten las sefiales inalambricas de video
y de control de la aeronave.

11.Puerto USB-C
Se usa para cargar y conectar el control
remoto a un ordenador.

12.Ranura de almacenamiento de las palancas
de control
Se usa para almacenar las palancas de
control.

13.Dial del estabilizador
Controla la inclinacion de la camara. Mantenga
presionado el botén personalizable para usar
el dial del estabilizador para ajustar el zoom en
el modo Exploracion.

14.Boton de obturador/grabacion
Presione una vez para hacer una foto o iniciar
o detener la grabacion.

15.Ranura para dispositivo mévil
Se usa para asegurar el dispositivo movil.



Aeronave

DJI Mavic 3 contiene un controlador de
vuelo, sistema de transmision de video,
sistemas de vision, sistema de deteccion
por infrarrojos, sistema de propulsion y
una bateria de vuelo inteligente.
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Aeronave

DJI Mavic 3 contiene un controlador de vuelo, sistema de transmision de video, sistemas de vision,
sistema de deteccion por infrarrojos, sistema de propulsion y una bateria de vuelo inteligente.

Modos de vuelo

DJI Mavic 3 dispone de tres modos de vuelo, méas un cuarto modo de vuelo al que la aeronave cambia
en ciertas situaciones. Los modos de vuelo se seleccionan a través del selector de modo de vuelo del
control remoto.

Modo Normal: la aeronave usa el GNSS, los sistemas de vision frontal, trasero, lateral, superior e
inferior, y el sistema de deteccion por infrarrojos para ubicarse y estabilizarse. Cuando la sefial GNSS
es intensa, la aeronave usa el GNSS para ubicarse y estabilizarse. Cuando la sefial GNSS es débil pero
las condiciones de iluminacién y demas condiciones ambientales son suficientes, la aeronave usa los
sistemas de vision para ubicarse y estabilizarse. Cuando los sistemas de vision frontal, trasero, lateral,
superior e inferior estan habilitados y las condiciones de iluminaciéon y demés condiciones ambientales
son suficientes, el &ngulo méaximo de altitud de vuelo es de 30° y la velocidad méaxima de vuelo es de
15 m/s.

Modo Sport: en el modo Sport, la aeronave usa el GNSS para posicionarse y las respuestas de
la aeronave se optimizan para lograr una mayor agilidad y rapidez, lo que la hace mas sensible a
los movimientos de las palancas de control. Tenga en cuenta que la deteccion de obstéaculos esta
desactivada y la velocidad maxima de vuelo es de 21 m/s (19 m/s cuando se vuela en la UE).

Modo Cine: el modo Cine se basa en el modo Normal y la velocidad de vuelo esté limitada, lo que hace
que la aeronave se mantenga mas estable durante la grabacion.

La aeronave cambia automaticamente al modo de posicion (ATTI) cuando los sistemas de vision
no estan disponibles o estan desactivados, asi como cuando la sefial GNSS es débil o la brujula
experimenta interferencias. En el modo ATTI, el entorno afecta con mayor facilidad a la aeronave. Los
factores ambientales, como el viento, pueden provocar un desplazamiento horizontal, lo que puede
presentar riesgos, especialmente al volar en espacios limitados.

A * Los sistemas de vision frontal, trasero, lateral y superior estédn deshabilitados en el modo Sport,
lo que significa que la aeronave no puede detectar de manera automatica los obstaculos en su
trayectoria.

« La velocidad y la distancia de frenado méaximas de la aeronave aumentan significativamente en el
modo Sport. En condiciones sin viento es necesaria una distancia minima de frenado de 30 m.

* En caso de ascenso o descenso de la aeronave en condiciones sin viento, se necesita una distancia
de frenado minima de 10 m.

* La respuesta de la aeronave aumenta considerablemente en el modo Sport, por lo que un
accionamiento leve de las palancas de control del control remoto se traduce en que la aeronave
recorra una larga distancia. Asegurese de mantener un espacio de maniobra adecuado durante el
vuelo.
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Indicadores de estado de la aeronave

DJI Mavic 3 tiene ledes frontales e indicadores de estado de la aeronave.

Led frontal

Led frontal Indicador de estado de la

aeronave

Indicador de estado ——"J
de la aeronave

Cuando la aeronave esta encendida pero los motores no estan funcionando, los ledes frontales se
iluminan de color rojo fijo para mostrar la orientaciéon de la aeronave.

Cuando la aeronave esta encendida pero los motores no estan funcionando, los indicadores de
estado de la aeronave muestran el estado del sistema de control de vuelo. Consulte la siguiente tabla
para obtener mas informacion sobre los indicadores de estado de la aeronave.

Estados del indicador de estado de la aeronave

Estados normales

Alternando rojo, verde y Encendiéndose y realizando

TREGHY) e

T amarillo Parpadea pruebas de autodiagndstico
3 Y X G Amarillo Parpadea cuatro veces ~ Calentando
G ------ Verde Parpadea lentamente GNSS habilitado

Parpadea dos veces de

e Sistemas de vision habilitados
forma periddica

GNSS o sistemas de visién no

I\ e Amarillo Parpadea lentamente . )
' disponibles

Estados de advertencia

Pérdida de sefal del control

: Y F e Amarillo Parpadea rapidamente remoto

: F‘ i, Rojo Parpadea lentamente Bateria baja

; F* . Rojo Parpadea répidamente  Bateria criticamente baja
P Rojo Filo Error critico

; R = y e Alternando rojo y amarillo Parpadea rapidamente Es necesario calibrar la brijula

Una vez que el motor haya arrancado, los ledes frontales parpadearan en rojo y verde alternativamente
y los indicadores de estado de la aeronave parpadearan en verde.

A » Para obtener mejores videos, los ledes frontales se apagan automaticamente al grabar si estan
configurados en modo automatico en DJI Fly. Los requerimientos respecto a la iluminacién varian
segun la region. Respete la legislacion y las normativas nacionales.
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Regreso al punto de origen

La funcién Regreso al punto de origen (RPO) lleva la aeronave de vuelta al Ultimo punto de origen
registrado, siempre que el sistema de posicionamiento funcione con normalidad. Hay tres tipos de RPO:
RPO inteligente, RPO por bateria baja y RPO de seguridad. La aeronave regresa volando de manera
automatica al punto de origen y aterriza si si se ha iniciado el RPO inteligente, si la aeronave entra en el
modo de RPO por bateria baja o si se pierde la sefial de transmisién de video durante el vuelo.

GNSS Descripcion

El punto de origen predeterminado es la primera ubicaciéon en la que la
aeronave recibid una sefial GNSS intensa o relativamente intensa, donde el
icono se muestra de color blanco. Es posible actualizar el punto de origen
antes del despegue siempre que la aeronave reciba una sefial GNSS intensa
o relativamente intensa. Si la sefial GNSS es débil, no se podra actualizar el
punto de origen.

Punto de
origen

E\10

RPO inteligente

Si la sefial GNSS es suficiente, se puede usar el RPO inteligente para llevar la aeronave de regreso al
punto de origen. EI RPO inteligente se inicia al pulsar @‘3 en DJI Fly o al mantener presionado el botén
RPO del control remoto hasta que suene un pitido. Para salir del RPO inteligente, pulse € en DJI Fly o
presione el botén RPO del control remoto.

RPO avanzado

El RPO avanzado se habilita si la iluminacién es suficiente y el entorno es adecuado para los sistemas
de vision cuando se activa el RPO inteligente. La aeronave planificara automaticamente la mejor ruta
RPO, que se mostrara en DJI Fly y se ajustara de acuerdo con el entorno.

Procedimiento de RPO avanzado

1. Se registra el punto de origen.
2. Se activa el RPO avanzado.
3. La aeronave frena y se mantiene en vuelo estacionario.

a. La aeronave aterriza de inmediato si esta a menos de 5 m del punto de origen al comenzar el
procedimiento de RPO.

b. Sila aeronave estd a mas de 5 m del punto de origen cuando comienza el RPO, la aeronave
planificara la mejor ruta de RPO y volara al punto de origen evitando obstaculos y zonas GEO. La
parte delantera de la aeronave siempre apuntara en la misma direccion que la direccion de vuelo.

4. Para ahorrar energia y tiempo, la aeronave se ajustara automaticamente a un angulo de 19° y volara
al punto de origen una vez que esté cerca del punto de origen. El momento en que la aeronave
ajusta el angulo y vuela al punto de origen varia segun el entorno y la sefial de transmisién de video.

5. Después de llegar al punto de origen, la aeronave aterriza y los motores se detienen.
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& * Durante el RPO avanzado, la aeronave ignorara la altitud RPO preestablecida en DJI Fly y, en su
lugar, ajustara automaticamente la velocidad y la altitud de vuelo de acuerdo con el entorno (velocidad
y direccion del viento, obstaculos, sefiales de transmision).

* El RPO avanzado no estara disponible si las condiciones de iluminaciéon y del entorno no son
adecuadas para los sistemas de vision durante el despegue o el RPO.

 Durante el RPO avanzado, la aeronave entrara en el modo RPO en linea recta si las condiciones
de iluminacién y del entorno no son adecuadas para los sistemas de visiéon y la aeronave no puede
evitar obstaculos. Se debe establecer una altitud RPO adecuada antes de iniciar el RPO.

» Cuando la sefial del control remoto es normal durante el RPO avanzado, la palanca de inclinacion
se puede usar para controlar la velocidad de vuelo, pero la orientacién y la altitud no se pueden
controlar, y la aeronave no puede volar hacia la izquierda ni hacia la derecha. La aceleracion
consume mas energia. La aeronave no puede evitar obstaculos si la velocidad de vuelo excede
la velocidad de deteccion efectiva. La aeronave frenard, entrara en modo de vuelo estacionario y
abandonara el RPO si se tira hacia abajo de la palanca de inclinacién por completo. La aeronave
podra controlarse tras soltar la palanca de inclinacion.

RPO en linea recta

La aeronave entrard en RPO en linea recta cuando la iluminaciéon no sea suficiente y el entorno no sea
adecuado para los sistemas de vision.

Procedimiento de RPO en linea recta:

1. Se registra el punto de origen.
2. Se activa el RPO en linea recta.
3. La aeronave frena y se mantiene en vuelo estacionario.
a. Si la aeronave estd a mas de 50 m del punto de origen al comenzar el RPO, esta ajusta su
orientacion, asciende a la altitud de RPO preestablecida y luego vuela hacia el punto de origen.
Si la altitud actual es méas alta que la altitud del RPO, la aeronave vuela al punto de origen a la
altitud actual.
b. Sila aeronave esté a una distancia de entre 5 y 50 m del punto de origen al comenzar el RPO, esta
ajusta su orientacion y vuela hacia el punto de origen a la altitud actual. Si la altitud actual es inferior
a 2 m cuando comienza el RPO, la aeronave ascendera a 2 my se dirigira al punto de origen.
c. La aeronave aterriza de inmediato si estéd a menos de 5 m del punto de origen al comenzar el RPO.
4. Después de llegar al punto de origen, la aeronave aterriza y los motores se detienen.

A « Si durante un ascenso en RPO en linea recta se tira hacia abajo de la palanca del acelerador por
completo, la aeronave dejara de ascender y abandonara el RPO. La aeronave podra controlarse tras
soltar la palanca del acelerador. Si durante un vuelo hacia delante en RPO en linea recta se tira hacia
abajo de la palanca de inclinacién por completo, la aeronave frenard, entrara en vuelo estacionario y
abandonaré el RPO. La aeronave podra controlarse tras soltar la palanca de inclinacion.

« Si la aeronave alcanza la altitud méaxima mientras asciende durante el RPO, se detendra y regresara
al punto de origen a la altitud actual.

« Si la aeronave alcanza la altitud maxima mientras asciende tras detectar obstaculos por delante,
realizara vuelo estacionario.

» Durante el RPO en linea recta, la velocidad vy la altitud de la aeronave se pueden controlar con el
control remoto si la sefial del control remoto es normal. Sin embargo, la orientacién de la aeronave y
la direccién de vuelo no se pueden controlar. La aeronave no podra sortear obstaculos si se acelera
con la palanca de inclinacion y la velocidad de vuelo excede la velocidad de deteccién efectiva.

RPO por bateria baja

El RPO por bateria baja se activa cuando la bateria de vuelo inteligente se agota hasta tal punto que
puede afectar al regreso seguro de la aeronave. Vuelva al punto de origen o aterrice la aeronave de
inmediato cuando se le indique.

Para evitar peligros innecesarios debido a una potencia insuficiente, la aeronave calcula
automaticamente si la bateria tiene suficiente carga para regresar al punto de origen de acuerdo con
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la posicion actual, el entorno y la velocidad de vuelo. Aparecera un aviso de advertencia en DJI Fly
cuando el nivel de bateria sea bajo y la aeronave solo admita RPO por bateria baja.

El usuario puede cancelar el RPO si presiona el boton RPO del control remoto. Si se cancela el
procedimiento RPO tras recibir una advertencia de nivel de bateria bajo, puede que la bateria de vuelo
inteligente no disponga de la carga suficiente para que la aeronave aterrice de forma segura, de modo
que podria sufrir una caida o perderse.

La aeronave aterrizaréd automaticamente si el nivel de bateria actual solo es suficiente para que la
aeronave descienda desde la altitud actual. El aterrizaje automatico no se puede cancelar, pero el
control remoto se puede usar para alterar la direccion y la velocidad de descenso de la aeronave
durante el aterrizaje. La palanca del acelerador se puede utilizar para aumentar la velocidad de ascenso
en 1 m/s si hay suficiente potencia. La palanca del acelerador no se puede usar para aumentar la
velocidad de ascenso y la aeronave aterrizara si no queda potencia.

Durante el aterrizaje automatico, busque un lugar apropiado para aterrizar la aeronave lo antes posible.
La aeronave caera si no queda potencia.

RPO de seguridad

Si se ha registrado previamente el punto de origen y la brdjula funciona con normalidad, el RPO de
seguridad se activara automaticamente si se pierde la sefial del control remoto durante mas de seis
segundos. Tenga en cuenta que la accidon que realiza la aeronave cuando se pierde el control remoto
debe establecerse en Regreso al punto de origen en DJI Fly.

Cuando la iluminacion es suficiente y los sistemas de vision funcionan normalmente, DJI Fly mostrara
la ruta RPO que generd la aeronave antes de que se perdiera la sefial del control remoto. La aeronave
regresara al punto de origen por la mejor ruta posible segun el entorno. La aeronave permanecera en el
RPO incluso si se restablece la sefial del control remoto.

Cuando la iluminacién no sea suficiente y los sistemas de vision no estén disponibles, la aeronave ird a
la ruta original RPO.

Procedimiento de ruta original RPO:
1. La aeronave frena y se mantiene en vuelo estacionario.

2. a. Sila aeronave estd a mas de 50 m del punto de origen, la aeronave ajusta su orientacion y vuela
hacia atrés durante 50 m en su ruta de vuelo original antes de entrar en RPO en linea recta.
b. Sila aeronave estd a mas de 5 m pero a menos de 50 m del punto de origen, entra en RPO en
linea recta.
c. La aeronave aterriza de inmediato si esta a menos de 5 m del punto de origen al comenzar el
procedimiento de RPO.

3. Después de llegar al punto de origen, la aeronave aterriza y los motores se detienen.

La aeronave permanecera en RPO en linea recta incluso si la sefal del control remoto se restablece
durante la ruta original RPO.
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A « Si el RPO se activa mediante DJI Fly y la aeronave esta a mas de 5 m del punto de origen, aparecera
un mensaje en la aplicacion que le pedira que elija una opcion de aterrizaje.

« Es posible que la aeronave no pueda volver con normalidad al punto de origen si la sefial GNSS
es débil o no esta disponible. La aeronave puede pasar a modo ATTI si, tras entrar en RPO de
seguridad, la sefial GNSS se debilita 0 no esta disponible. La aeronave entrara en vuelo estacionario
y se mantendra asi durante un rato antes de aterrizar.

« Es importante definir una altitud de RPO adecuada antes de cada vuelo. Inicie DJI Fly y configure la
altitud de RPO. La altitud de RPO predeterminada es de 100 m.

 La aeronave no puede evitar los obstaculos durante el RPO de seguridad si los sistemas de vision
no estan disponibles.

« Las zonas GEO pueden afectar al RPO. Evite volar cerca de zonas GEO.

* Es posible que la aeronave no pueda regresar a un punto de origen si la velocidad del viento es
demasiado alta. Vuele con cuidado.

* Preste atencién a objetos pequefios o finos (como ramas de arboles o lineas eléctricas) u objetos
transparentes (como agua o vidrio) durante el RPO. Abandone el RPO y controle la aeronave
manualmente en caso de emergencia.

* Es posible que el RPO no esté disponible en algunos entornos, incluso aunque los sistemas de
visién funcionen. La aeronave abandonaré el RPO en tales casos.

Proteccion de aterrizaje

La proteccion de aterrizaje se activa durante el RPO inteligente. Cuando la aeronave comienza a
aterrizar, se habilita la proteccion de aterrizaje.

1.

Durante la proteccion de aterrizaje, la aeronave detectara automaticamente un terreno adecuado y

aterrizara con cuidado.

. Si determina que el terreno no es adecuado para el aterrizaje, la aeronave mantendra vuelo
estacionario y esperara la confirmacion del piloto.

. Si la proteccion de aterrizaje no esta operativa, DJI Fly mostrara un aviso de aterrizaje cuando la

aeronave descienda por debajo de 0.5 m. Tire hacia abajo de la palanca del acelerador o use el

deslizador de aterrizaje automatico para aterrizar.

Aterrizaje preciso

Durante el RPO, la aeronave examina e intenta adaptarse de forma automatica a las caracteristicas del
terreno que hay por debajo. Cuando el terreno actual coincida con el terreno del punto de origen, la
aeronave aterrizara. Si la adaptacion al terreno falla, aparecera un aviso en DJI Fly.

A « La proteccion de aterrizaje se activa durante el aterrizaje preciso.
« La ejecucion del aterrizaje preciso esta sujeta a las siguientes condiciones:
a. El punto de origen se debera haber registrado al despegar y no se podra cambiar durante el
vuelo. De lo contrario, la aeronave no tendra ningun registro de las caracteristicas del terreno del
punto de origen.
. Durante el despegue, la aeronave debera ascender al menos 7 m antes de volar en horizontal.
Las caracteristicas del terreno del punto de origen deberan permanecer practicamente
inalteradas.
El terreno del punto de origen debera presentar caracteristicas que lo distingan con claridad.
No son adecuados los terrenos que estén cubiertos de nieve.

e. Las condiciones de iluminaciéon no podran ser demasiado claras ni demasiado oscuras.
» Durante el aterrizaje preciso, se pueden ejecutar las siguientes acciones:

a. Mover la palanca del acelerador hacia abajo para acelerar el aterrizaje.

b. Mover las palancas de control en cualquier direccion aparte de la direccion del acelerador para

detener el aterrizaje preciso. La aeronave descendera en vertical al soltar las palancas de control.

o T

o
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Sistemas de visién y sistema de deteccién por infrarrojos

DJI Mavic 3 esté equipado con un sistema de deteccién por infrarrojos y con sistemas de vision frontal,
trasero, lateral, superior e inferior.

Los sistemas de vision superior e inferior constan de dos camaras cada uno, y los sistemas de vision
frontal, trasero y lateral constan de cuatro cdmaras en total.

El sistema de deteccion por infrarrojos consta de dos moédulos de infrarrojos 3D. El sistema de vision
inferior y el sistema de deteccién por infrarrojos ayudan a la aeronave a mantener su posicién actual,
a realizar un vuelo estacionario con mayor precisioén y a volar en interiores o en lugares donde la
sefial GNSS no esté disponible.

Ademas, la luz auxiliar inferior ubicada en la parte baja de la aeronave mejora la visibilidad del sistema
de vision inferior cuando la luz es débil.

Sistema de visién omnidireccional horizontal

Sistema de visién
Sistema de deteccion por omnidireccional horizontal

infrarrojos

&
Luz auxiliar inferior

Sistema de vision inferior

Alcance de deteccion

Sistema de vision frontal

Rango de medicion de precision: 0.5-20 m; FOV: 90° (horizontal), 103° (vertical)

Sistema de vision trasero

Rango de medicion de precision: 0.5-16 m; FOV: 90° (horizontal), 103° (vertical)

Sistema de vision lateral

Rango de medicion de precision: 0.5-25 m; FOV: 90° (horizontal), 85° (vertical)

Sistema de vision superior

Rango de medicion de precision: 0.2-10 m; FOV: 100° (frontal y posterior), 90° (izquierda y derecha)

Sistema de vision inferior
Rango de medicion de precision: 0.3-18 m; FOV: 130° (frontal y posterior), 160° (izquierda y derecha). El
sistema de vision inferior funciona mejor cuando la aeronave se encuentra a una altitud de entre 0.5y 30 m.
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Uso de los sistemas de vision

Cuando no se dispone de GNSS, el sistema de vision inferior se activa si la superficie tiene una textura
clara y suficiente luz.

Los sistemas de visién frontal, trasero, lateral y superior se activan automaticamente al encender
la aeronave si esta esta en modo Normal o modo Cine y el sistema anticolision esta establecido en
Esquivar o Frenar en DJI Fly. Mediante los sistemas de vision frontal, trasero, lateral y superior, la
aeronave puede frenar activamente al detectar obstaculos. Los sistemas de vision frontal, trasero, lateral
y superior funcionan mejor si la iluminacion es adecuada y los obstaculos estan claramente marcados
o tienen una textura definida. Debido a la inercia, los usuarios deben asegurarse de frenar la aeronave a
una distancia razonable.

A

« Los sistemas de visién tienen una capacidad limitada para detectar y sortear obstaculos, y su

rendimiento posiblemente se vea afectado por el entorno. Procure mantener la aeronave dentro de
su alcance visual y preste atencién a las indicaciones que se muestren en la aplicacion DJI Fly.

« Los sistemas de vision inferior funcionan mejor cuando la aeronave se encuentra a una altitud de

entre 0.5 y 30 m si no hay sefial GNSS disponible. Debe prestarse suma atencion en caso de que la
altitud de la aeronave supere los 30 m, ya que podria afectar a los sistemas de vision.

eLa luz auxiliar inferior puede configurarse en DJI Fly. Si se establece en Auto, se activa

automaticamente cuando la luz ambiental es demasiado tenue. Tenga en cuenta que el rendimiento
de las camaras de los sistemas de vision puede verse afectado al activarse la luz auxiliar inferior.

Vuele con precaucion si la sefial GNSS es débil.
* Es posible que los sistemas de visién no funcionen correctamente si la aeronave sobrevuela

superficies de agua o zonas cubiertas de nieve. Es posible que la aeronave no pueda aterrizar
correctamente sobre el agua. Procure mantener la aeronave dentro de su alcance visual y preste
atencion a las indicaciones que se muestren en la aplicacion DJI Fly.

« Los sistemas de vision no funcionan correctamente sobre superficies que no tengan variaciones de

patron claras. Los sistemas de vision no funcionaran correctamente en las situaciones indicadas a
continuacion. Pilote la aeronave con precaucion.

a. Al sobrevolar superficies monocromas (p. €j., negro puro, blanco puro, verde puro).

b. Al sobrevolar superficies altamente reflectantes.

c. Al sobrevolar agua o superficies transparentes.

d. Al sobrevolar superficies u objetos en movimiento.

e. Al sobrevolar zonas en la que la iluminacién cambie con frecuencia o de forma dréastica.

f. Al sobrevolar superficies extremadamente oscuras (<10 lux) o brillantes (>40 000 lux).

g. Al sobrevolar superficies que reflejen o absorban intensamente las ondas infrarrojas
(p. €j., espejos).

h. Al sobrevolar superficies que no tengan patrones ni texturas definidas.

. Al sobrevolar superficies que tengan patrones o texturas idénticas y repetitivas (p. €j., baldosas
con el mismo disefo).

j. Al sobrevolar obstaculos que presenten pequefias superficies (p. €j., ramas de arboles).

* Mantenga los sensores limpios en todo momento. NO manipule los sensores. NO almacene la
aeronave en entornos humedos ni polvorientos.

* Es posible que las camaras del sistema de vision deban calibrarse después de haber estado
almacenadas durante un periodo prolongado. Aparecera un mensaje en DJI Fly y la calibracion se
realizara automaticamente.

* NO vuele en condiciones meteoroldgicas de lluvia o niebla, ni en condiciones de escasa visibilidad.
* Realice las siguientes comprobaciones antes de cada despegue:

a. Asegurese de que no haya pegatinas ni otros obstéaculos en el sistema de detecciéon por
infrarrojos y en los sistemas de visién.

b. Si hay suciedad, polvo o agua en el sistema de deteccion por infrarrojos y los sistemas de vision,
limpielos con un pafio suave. NO use ningun producto limpiador que contenga alcohol.

c. Péngase en contacto con Asistencia técnica de DJI si los cristales del sistema de deteccion por
infrarrojos o de los sistemas de visién presentan cualquier desperfecto.

* NO obstruya el sistema de deteccién por infrarrojos.
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Sistema avanzado de asistencia al piloto (APAS 5.0)

La funcién Sistema avanzado de asistencia al piloto 5.0 (APAS 5.0) esté disponible en los modos
Normal y Cine. Cuando APAS esté activado, la aeronave continla respondiendo a las érdenes
del usuario y planifica su ruta segun el accionamiento de las palancas de control y el entorno de
vuelo. APAS facilita evitar obstaculos y obtener un video mas fluido con mayor facilidad, ademas de
proporcionar una mejor experiencia de vuelo.

Siga moviendo las palancas de control en cualquier direccion. La aeronave evitaréa los obstéaculos
volando por encima, por debajo, por su izquierda o por su derecha. La aeronave también puede
responder al accionamiento de las palancas de control mientras evita obstaculos.

Cuando APAS esta activado, la aeronave se puede detener al presionar el botén de detener vuelo del

control remoto o al tocar la pantalla en la aplicacién DJI Fly. La aeronave realizard vuelo estacionario
durante tres segundos y esperara a recibir 6rdenes del piloto.

Para activar APAS, inicie la aplicacion DJI Fly, acceda a Configuracion del sistema y Seguridad vy, a
continuacion, seleccione Esquivar para activar APAS.

A * Asegurese de utilizar APAS cuando los sistemas de vision estén disponibles. Asegurese de que no
haya personas, animales, objetos con superficies pequefias (como ramas de arboles) u objetos con
superficies transparentes (como vidrio o0 agua) a lo largo de la ruta de vuelo.

* Asegurese de usar APAS cuando el sistema de vision inferior esté disponible o la sefial GNSS sea
intensa. Es posible que APAS no funcione correctamente si la aeronave vuela sobre agua o zonas
cubiertas de nieve.

 Tenga especial precaucion al volar en entornos muy oscuros (<300 lux) o brillantes (>10 000 lux).

* Preste atencién a DJI Fly y asegurese de que APAS funcione con normalidad.

* Es posible que APAS no funcione correctamente si la aeronave vuela cerca de limites de vuelo o en
una zona GEO.

Registrador de vuelo

Los datos de vuelo, que incluyen telemetria de vuelo, informacién de estado de la aeronave y otros
parédmetros, se guardan automaticamente en la grabadora de datos integrada en la aeronave. Podra
acceder a los datos a través de DJI Assistant 2 (serie de drones de consumo).
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Hélices

Hay dos tipos de hélices de liberacion rapida y bajo ruido para el DJI Mavic 3 que se han disefiado
para girar en sentidos opuestos. Las marcas se usan para indicar qué hélices se deben instalar en qué
motores. Asegurese de alinear cada hélice con su motor siguiendo las instrucciones.

Instalacion de las hélices

Instale las hélices con marcas en los motores con marcas, y las hélices sin marcas en los motores sin
marcas. Presione cada hélice hacia abajo sobre el motor y girela hasta que esté asegurada.

Extraccion de las hélices

Presione las hélices sobre los motores y girelas en la direccion de desbloqueo.

A

« Las palas de las hélices estan afiladas. Manipulelas con cuidado.

« Use solo hélices de DJI oficiales. NO mezcle distintos tipos de hélices.

* Compre las hélices por separado si es necesario.

* Asegurese de que las hélices se hayan colocado de forma segura antes de cada vuelo.

* Asegurese de que todas las hélices se encuentren en buenas condiciones antes de cada vuelo. No
utilice hélices desgastadas, astilladas ni rotas.

« Para evitar lesiones, manténgase alejado de las hélices y los motores en movimiento.

* No apriete ni doble las hélices durante el transporte o el almacenamiento.

* Asegurese de que los motores estén montados de forma segura y giren correctamente. Si un motor
se bloquea y no puede girar libremente, aterrice la aeronave de inmediato.

* NO intente modificar la estructura de los motores.

* NO toque los motores ni deje que sus manos o su cuerpo entren en contacto con ellos tras el vuelo,
ya que posiblemente estén calientes.

* NO bloquee ninguno de los orificios de ventilacion de los motores ni del cuerpo de la aeronave.

* Asegurese de que el sonido de los ESC sea normal al encenderlos.
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Bateria de vuelo inteligente

La

baterfa de vuelo inteligente del DJI Mavic 3 es una bateria de 15.4 V 'y 5000 mAh con funcién de

carga/descarga inteligente.

Caracteristicas de la bateria

. Visualizacion del nivel de bateria: los ledes muestran el nivel de bateria actual.
. Funcién de descarga automatica: para evitar que se hinche, la bateria se descarga automaticamente

al 96 % de su nivel si queda inactiva durante tres dias y hasta el 60 % de su nivel si queda inactiva
durante nueve dias. Es normal notar un calor moderado procedente de la bateria durante el proceso
de descarga.

. Carga equilibrada: los voltajes de las celdas de la bateria se equilibran automaticamente al cargarla.
. Proteccion contra sobrecarga: la carga se detiene automaticamente cuando la bateria esta

completamente cargada.

. Deteccion de temperatura: para protegerse, la bateria solo se carga a una temperatura entre 5 y

40 °C (entre 41y 104 °F).

6. Proteccion contra sobrecorriente: la bateria deja de cargarse si detecta un exceso de corriente.
7. Proteccion contra sobredescarga: la descarga se detiene automaticamente para evitar una descarga

10.

11.

excesiva al no usar la bateria. La proteccidon contra sobredescarga no esta habilitada cuando la
bateria esté en uso.

. Proteccién contra cortocircuitos: la fuente de alimentaciéon se corta automaticamente si se detecta

un cortocircuito.

. Proteccion contra dafos a las celdas de la bateria: DJI Fly muestra un aviso de advertencia al

detectarse una celda de la bateria dafiada.

Modo de hibernacion: para ahorrar energia, la bateria se desactiva después de 20 minutos de
inactividad. Si el nivel de bateria es inferior al 5 %, la bateria entra en modo de hibernacion para
evitar una descarga excesiva después de estar seis horas en reposo. En el modo de hibernacion,
los indicadores del nivel de bateria no se iluminan. Cargue la bateria para salir del modo de
hibernacion.

Comunicacion: la informacion relativa al voltaje, la capacidad y la corriente de la bateria se transmite
a la aeronave.

A « Consulte las directrices de seguridad y la etiqueta de la bateria antes de usarla. Los usuarios

asumen plena responsabilidad por todas las operaciones y el uso.
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Uso de la bateria
Comprobacion del nivel de bateria

Presione el botén de encendido una vez para comprobar el nivel de bateria.

Ledes de nivel de bateria

O : Led encendido O : Led parpadeando O Led apagado
Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 Nivel de bateria

O @) O O Nivel de bateria = 88 %

@) @) O Q 75 % < Nivel de bateria < 88 %
@) (@) @) O 63 % < Nivel de bateria < 75 %
@) @) @) O 50 % < Nivel de bateria < 63 %
@) O O O 38 % < Nivel de bateria < 50 %
0 QO O ) 25 % < Nivel de bateria < 38 %
@) O O O 13 % < Nivel de bateria < 25 %
Q) O O O 0 % < Nivel de bateria < 13 %

Encender/apagar

Presione una vez el botdn de encendido y luego vuelva a presionarlo y manténgalo presionado durante
2 segundos para encender/apagar la bateria. Cuando la aeronave esta encendida, los ledes de nivel de
bateria muestran el nivel de bateria.

Aviso de temperatura baja

1.

La capacidad de la bateria se reduce considerablemente al volar en entornos con bajas
temperaturas de —10 a 5 °C (de 14 a 41 °F). Se recomienda mantener la aeronave en vuelo
estacionario durante un rato para calentar la bateria. Asegurese de cargar completamente la bateria
antes del despegue.

. Las baterias no se pueden usar en entornos con temperaturas inferiores a =10 °C (14 °F).
. En entornos de baja temperatura, finalice el vuelo en cuanto DJI Fly muestre la advertencia de nivel

de bateria bajo.

. Para garantizar un rendimiento éptimo de la bateria, mantenga su temperatura por encima de 20 °C

(68 °F).

. La reduccioén de la capacidad de la bateria en entornos de baja temperatura reduce la resistencia a

la velocidad del viento de la aeronave. Vuele con cuidado.

. Vuele con especial precaucion cuando lo haga a mucha altitud sobre el nivel del mar.
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Carga de la bateria

Cargue completamente la bateria de vuelo inteligente antes de cada vuelo con el centro de carga de
baterias Mavic 3 y el cargador portatil de 65 W DJI.

Uso del centro de carga

Si se usa con el cargador portatil de 65 W DJI, el centro de carga de baterias DJI Mavic 3 puede cargar
hasta tres baterias de vuelo inteligentes en secuencia, desde la mas cargada hasta la menos cargada.
El tiempo de carga de una bateria es de aproximadamente 1 hora y 36 minutos.

b e

|
2 3

1. Indicador led de estado
2. Puerto de la bateria
3. Puerto de alimentacion

Uso

1. Inserte la bateria de vuelo inteligente en el puerto de la bateria. Conecte el centro de carga a una
toma de corriente (100-240 V, 50-60 Hz) con el cargador portatil de 65 W DJI.

2. La bateria de vuelo inteligente con el mayor nivel de carga se cargara primero y las demas se
cargaran en secuencia segun sus niveles de carga. Consulte la seccion Descripciones del indicador
led de estado para obtener mas informacion sobre los patrones de parpadeo del indicador led de
estado. La bateria de vuelo inteligente se puede desconectar del centro de carga cuando se ha
completado la carga.

Descripciones del indicador led de estado

Patrén de parpadeo Descripcion

Amarillo fijo No se ha insertado ninguna baterfa
Pulsos verdes Cargando
Verde fijo Todas las baterias estan completamente cargadas

Parpadea en amarillo La temperatura de las baterias es demasiado baja o demasiado alta (no es
necesario realizar ninguna otra accion)

Rojo fijio Error de la fuente de alimentacion o la bateria (retire y vuelva a insertar las baterias,
o desenchufe y vuelva a enchufar el cargador)

A « Se recomienda usar un cargador portatil de 65 W DJI o un cargador para coche DJI Mavic 3 cuando
se utilice el centro de carga de baterias Mavic 3 para cargar las baterias de vuelo inteligentes Mavic 3.

« El centro de carga solo es compatible con baterias de vuelo inteligentes BWX260-5000-15.4. NO
intente usar el centro de carga con otros modelos de bateria.

« Coloque el centro de carga sobre una superficie lisa y estable cuando lo esté utilizando. Asegurese
de que el dispositivo esté debidamente aislado para evitar el riesgo de incendio.

« NO togue los terminales metélicos del producto.
« Limpie los terminales metélicos con un pafio limpio y seco si estan sucios.
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Uso del cargador portatil de 65 W DJI

1. Conecte el cargador portétil de 65 W DJI a una fuente de alimentacion de CA (100-240 V, 50/60 Hz).
2. Conecte la aeronave al cargador usando el cable de carga de la bateria con la bateria apagada.
3. Los ledes de nivel de bateria muestran el nivel de bateria durante la carga.

4. La baterfa de vuelo inteligente esta cargada por completo cuando todos los ledes de nivel de bateria
se han apagado. Desconecte el cargador cuando la bateria esté completamente cargada.

A

*« NO cargue una bateria de vuelo inteligente inmediatamente después del vuelo; puede que su
temperatura sea demasiado alta. Espere hasta que se enfrie a temperatura ambiente antes de volver
a cargarla.

« El cargador deja de cargar la bateria si la temperatura de la celda no se encuentra dentro del rango
de funcionamiento de 5 a 40 °C (de 41 a 104 °F). La temperatura ideal de carga es de 22 a 28 °C (de
71.6a82.4 °F).

« Cargue la bateria al completo al menos una vez cada tres meses para mantenerla en buenas
condiciones.

« DJI no asume responsabilidad alguna por dafios ocasionados por el uso de cargadores de otros
fabricantes.

« Se recomienda descargar las baterias de vuelo inteligentes al 30 % o menos antes de transportarlas.
Esto se puede hacer volando la aeronave al aire libre hasta que quede menos del 30 % de carga.

En la siguiente tabla se muestra el nivel de bateria durante la carga.

Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 Nivel de bateria
@3 O O O 0 % < Nivel de baterfa < 50 %
3 3 3 O 50 % < Nivel de bateria < 75 %
@ @ @ @) 75 % < Nivel de baterfa < 100 %
@) @) @) @) Carga completa

Mecanismos de proteccién de la bateria

El indicador led de la bateria puede mostrar avisos de proteccion de la bateria activados por anomalias
en las condiciones de carga.

Mecanismos de proteccion de la bateria

Led 1

O

O O O O O

Led 2

o

O O O O ©

Led 3

O

O O O ©

Led 4

O

O o O O

Patrén de parpadeo

El led 2 parpadea dos veces por
segundo

El led 2 parpadea tres veces por
segundo

El led 3 parpadea dos veces por
segundo

El led 3 parpadea tres veces por
segundo

El led 4 parpadea dos veces por
segundo

El led 4 parpadea tres veces por
segundo

Estado

Se ha detectado sobrecorriente

Se ha detectado un cortocircuito

Se ha detectado una sobrecarga

Se ha detectado sobrevoltaje del

cargador

Temperatura de carga demasiado
baja

Temperatura de carga demasiado
alta
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Si se activan los mecanismos de proteccion de la bateria, para reanudar la carga se debe desenchufar
la bateria del cargador y enchufarla de nuevo. Si la temperatura de carga es andmala, espere a que
vuelva a la normalidad y la baterfa reanudara automaticamente la carga sin necesidad de desenchufarla
y volver a enchufarla al cargador.

Insercién de la bateria de vuelo inteligente

Inserte la baterfa de vuelo inteligente en el compartimento para la baterfa de la aeronave. Asegurese de
que esté bien montada y de que las bandas de sujecion de la bateria estén enganchadas en su lugar.

Extraccion de la bateria de vuelo inteligente

Presione la parte texturizada de las bandas de sujecion en los laterales de la bateria de vuelo inteligente
para extraer la bateria del compartimento.

/N +NO extraiga la bateria cuando la aeronave se esté encendiendo.
« Asegurese de que la bateria esté instalada correctamente.
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Estabilizador y camara

Perfil del estabilizador

El estabilizador en tres ejes de DJI Mavic 3 proporciona estabilizacién a la camara, lo que le permite
capturar imagenes y videos nitidos y estables. El intervalo de inclinacién del control es de —90° a +35°.

-90°

Use el dial del estabilizador en el control remoto para controlar la inclinacion de la camara. También
puede hacerlo desde la vista de camara en DJI Fly. Presione la pantalla hasta que aparezca una barra
de ajuste y arrastrela hacia arriba y hacia abajo para controlar la inclinaciéon de la camara.

Modos de funcionamiento del estabilizador

Hay disponibles dos modos de funcionamiento del estabilizador. Puede cambiar entre ambos en
DJI Fly.

Modo Seguimiento: el angulo entre la orientacion del estabilizador y la parte frontal de la aeronave se
mantiene constante en todo momento.

Modo FPV: el estabilizador se sincroniza con el movimiento de la aeronave para proporcionar una
experiencia de vuelo en primera persona.

& « No toque ni golpee el estabilizador con la aeronave encendida. Para proteger el estabilizador durante
el despegue, procure que este se realice desde un terreno plano y abierto.

« Las piezas de precision del estabilizador posiblemente sufran desperfectos tras una colision o un
impacto, lo que podria provocar que el estabilizador funcione de forma incorrecta.

« Evite la entrada de polvo o arena en el estabilizador, especialmente en sus motores.

« Un motor de estabilizador puede entrar en modo de proteccion en las siguientes situaciones:

a. La aeronave esta situada sobre un terreno irregular o el estabilizador esté obstruido.
b. El estabilizador experimenta una fuerza externa excesiva, como durante una colision.

* NO ejerza una fuerza externa sobre el estabilizador una vez que esté encendido. NO afiada ninguna
carga al estabilizador, ya que podria provocar que este no funcionase con normalidad o incluso
dafiar el motor de forma permanente.

« Asegurese de retirar la funda de almacenamiento antes de encender la aeronave. Ademas,
asegurese de instalar la funda de almacenamiento cuando no se utilice la aeronave.

« \olar a través de niebla densa o de nubes puede humedecer el estabilizador, lo que ocasionaria que
falle temporalmente. El estabilizador recupera la funcionalidad completa una vez que esté seco.

Bloqueo de ejes del estabilizador

Para un almacenamiento mas conveniente, los ejes del estabilizador se bloquearan automaticamente
cuando la aeronave se apague y se desbloquearan cuando se vuelva a encender. No se requiere
ninguna operacion por parte del usuario.
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/\ +La funcién de seguro del estabilizador funciona normalmente cuando la temperatura de
funcionamiento es de —10 a 40 °C (de 14 a 104 °F). Puede funcionar mal fuera de este rango
de temperatura y aparecerd un mensaje en DJI Fly si esto ocurre. Si el bloqueo del estabilizador
no funciona correctamente al intentar desbloquear el estabilizador, los usuarios pueden ajustar
manualmente los ejes del estabilizador para desbloquearlo. No se recomienda ajustar manualmente
los ejes del estabilizador a menos que sea necesario.

« Si el bloqueo del estabilizador no funciona correctamente, reanudara el funcionamiento normal una
vez que la temperatura de funcionamiento sea de —10 a 40 °C (de 14 a 104 °F).

« Es normal que el estabilizador se desbloquee si se ve afectado de alguna manera. Reinicie la
aeronave para blogquear de nuevo el estabilizador.

« Es normal que el estabilizador vibre ligeramente después de bloquearse.

Perfil de la camara

DJI Mavic 3 utiliza una camara Hasselblad L2D-20c con sensor CMOS de 4/3 pulgadas, que puede
hacer fotos de 20 MP y grabar videos en formato Apple ProRes 422 HQ y H.264/H.265 en 5.1K 50 fps/
DCI 4K 120 fps. La camara también admite video D-Log de 10 bits, tiene una apertura ajustable de
/2.8 a f/11 y puede disparar desde 1 m a infinito.

La telecamara cuenta con un sensor CMOS de 1/2 pulgada, capaz de hacer fotos de 12 MP con una
apertura de /4.4 y disparar desde 3 m a infinito. En el modo Exploracién, la telecdmara puede hacer
zoom a 28x.

A * Asegurese de que la temperatura y la humedad sean adecuadas para la camara durante su uso y
almacenamiento.
« Use un limpiador de objetivos para limpiar el objetivo y evitar que se dafie.
«NO bloquee los orificios de ventilacion de la camara, ya que el calor que genera puede ocasionar
danos al dispositivo y lesiones al usuario.

Almacenamiento de fotos y videos

DJI Mavic 3 tiene 8 GB de almacenamiento interno y admite el uso de una tarjeta microSD para
almacenar fotos y videos. Se requiere una tarjeta microSD SDXC, UHS-I o UHS-II debido a las rapidas
velocidades de lectura y escritura necesarias para datos de video de alta resolucion. Para obtener mas
informacioén sobre las tarjetas microSD recomendadas, consulte la seccién Especificaciones.

Ademaés, la aeronave DJI Mavic 3 Cine incluye una SSD de 1 TB integrada. El metraje se puede
transferir rapidamente a través del cable de datos de alta velocidad de 10 Gb/s DJI.

A *No extraiga la tarjeta microSD de la aeronave mientras esté encendida. De o contrario, la tarjeta

microSD podria dafarse.

« Para garantizar la estabilidad del sistema de camara, cada grabacion de video tiene un limite de
30 min.

« Verifique los ajustes de la camara antes de usarla para asegurarse de que se trata de la
configuracion que desea.

« Antes de hacer fotos o videos importantes, tome algunas imégenes para comprobar que la camara
funciona correctamente.

« Las fotos o los videos no se pueden transmitir ni copiar desde la camara si la aeronave esta
apagada.

« Asegurese de apagar la aeronave correctamente. De lo contrario, los parametros de la camara no
se guardaran y los videos grabados podrian verse dafiados. DJI no seré responsable de ningun fallo
por el que una imagen o un video se graben de forma que no se pueda leer.
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Control remoto

En esta seccion se describen las
caracteristicas del control remoto y se
incluyen instrucciones para el control de
la aeronave y de la camara.
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DJI RC Pro

El control remoto DJI RC Pro cuenta con O3+, la Ultima version de la tecnologia de transmision de
imagen OcuSync de DJI, y funciona tanto a 2.4 como a 5.8 GHz, es capaz de seleccionar el mejor canal
de transmision automaticamente y puede transmitir una vista HD en directo desde la camara de la aero-
nave a una distancia de hasta 15 km. La pantalla integrada de alto brillo de 5.5 pulgadas y 1000 cd/m?
tiene una resolucién de 1920x1080 pixeles, y el control remoto presenta una amplia variedad de
mandos con los que controlar la aeronave y el estabilizador, asi como botones personalizables. Los
usuarios pueden conectarse a Internet a través de Wi-Fi y el sistema operativo Android 10 incluye una
variedad de funciones como Bluetooth y GNSS (GPS + GLONASS + Galileo).

Con el altavoz integrado, el control remoto admite video H.264 4K/120 fps y H.265 4K/120 fps, que
también admite salida de video a través del puerto Mini HDMI. El almacenamiento interno del control
remoto es de 32 GB y también admite el uso de tarjetas microSD para almacenar fotos y videos.

La bateria de 5000 mAh y 36 Wh proporciona al RC Pro un tiempo de funcionamiento méaximo de 3 horas.

Uso del control remoto
Encender/apagar

Presione el botén de encendido una vez para
comprobar el nivel de bateria actual.

Presione y, a continuaciéon, mantenga presionado
para encender o apagar el control remoto.

Carga de la bateria

Utilice un cable USB-C para conectar el cargador al
puerto USB-C del control remoto.

Control del estabilizador y la camara

Botén de enfoque/obturador: presione hasta

la mitad para enfocar automaticamente y Dial del Dial de control

. " estabilizador de la camara
presione hasta el final para hacer una foto. . .
Boton de Y— Boton de
Boton de grabacion: presione una vez para grabacion enfoque

o - obturador
iniciar o detener la grabacion.

Dial de control de la camara: Uselo para
ajustar el zoom.

Dial del estabilizador: Uselo para ajustar la
inclinacién del estabilizador.
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Control de la aeronave

En DJI Fly hay disponibles tres modos preconfigurados (Modo 1, Modo 2 y Modo 3) y se pueden
configurar modos personalizados. El modo predeterminado es el Modo 2.

Modo 1
Palanca izquierda Adelante i Palanca derecha
| &
i @ +
3 | 4
Atras |
com) (] ) (com) @ l o
| Izquierda Derecha
Girar a la izquierda  Girar a la derecha :
Modo 2 Palanca izquierda | Palanca derecha Adelante
Arriba i G
7 } 5 7
i @
h | 3
i Atras
: Izquierda Derecha
Girar ala zquierda  Girar ala derecha |
Modo 3 Palanca izquierda Adelante Palanca derecha
A%n;
® _—

\ 4 3

Abajo

o) 1))

Girar ala izquierda  Girar a la derecha

-0

z

ras

D e

@@»@l»

Izquierda Derecha
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Control remoto

(Modo 2) (

Aeronave
indica la direccién del
morro)

Observaciones

Mueva la palanca izquierda hacia arriba o abajo
para cambiar la altitud de la aeronave. Mueva la
palanca hacia arriba para ascender y hacia abajo
para descender. Cuanto mas se aleje la palanca
de la posicion central, mas rapido cambiara la
altitud de la aeronave. Mueva la palanca con
suavidad para evitar cambios de altitud repentinos
e imprevistos.

Mueva la palanca izquierda hacia la izquierda

0 la derecha para controlar la orientacion de la
aeronave. Mueva la palanca hacia la izquierda
para que la aeronave gire en sentido antihorario,
y hacia la derecha para que lo haga en sentido
horario. Cuanto mas se aleje la palanca de la
posicion central, mas rapido girara la aeronave.

Mueva la palanca derecha hacia arriba y abajo
para cambiar la inclinacién de la aeronave. Mueva
la palanca hacia arriba para volar hacia delante o
hacia abajo para volar hacia atras. Cuanto mas se
aleje la palanca de la posicion central, mas rapido
se moverd la aeronave.

Mueva la palanca derecha hacia la izquierda o la
derecha para cambiar la rotacion de la aeronave.
Mueva la palanca hacia la izquierda para volar a
la izquierda y a la derecha para volar a la derecha.
Cuanto méas se aleje la palanca de la posicion
central, mas rapido se movera la aeronave.

Selector de modo de vuelo

Use el selector para elegir el modo de vuelo.

Posicion
S
N

Modo de vuelo
Modo Sport
Modo Normal

Modo Cine
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Botén RPO

Mantenga presionado el boton RPO hasta que el control remoto emita un pitido indicando que comienza
el RPO. Presione este botdn de nuevo para cancelar el RPO y recuperar el control de la aeronave.
Consulte la seccion Regreso al punto de origen para obtener mas informacién acerca del RPO.

Botones personalizables

Incluidos C1, C2 y el boton 5D. Vaya a Configuracion del sistema en DJI Fly y luego seleccione Control
para personalizar la funcién de este botén.

Combinacion de botones

Retroceso + dial del estabilizador: ajuste de brillo

Retroceso + dial de control de la cdmara: ajuste de volumen

Retroceso + botdn de grabacion: grabar pantalla

Retroceso + botdn del obturador: captura de pantalla

Retroceso + botén 5D: arriba - Inicio, abajo - Configuracion de accesos directos, izquierda - Reciente

Descripcion de led de estado y ledes de nivel de bateria

Led de estado

Patrén de parpadeo Descripciones

Rojo fijo Desconectado de la aeronave

Parpadea en rojo La temperatura del control remoto es demasiado alta o el nivel de
bateria de la aeronave es bajo

Verde fijo Conectado a la aeronave

Parpadea en azul El control remoto se esta vinculando a una aeronave

Amarillo fijo Fallo al actualizar el firmware

Parpadea en amarillo El nivel de la bateria del control remoto es bajo

Parpadea en cian Las palancas de control no estan centradas

Indicadores del nivel de bateria

Patréon de parpadeo Nivel de bateria
@ @ ) @ 75-100 %
@ @ @ O 50~75 %
@ @ O O 25~50 %
@ O O O 0~25 %
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Alerta del control remoto

El control remoto vibra o emite un pitido cuando hay un error o advertencia. Preste atencién cuando
aparezcan mensajes en la pantalla tactil o en DJI Fly. Deslice hacia abajo desde la parte superior para
seleccionar No molestar o Silenciar para desactivar algunas alertas.

Zona de transmisién 6ptima

La sefial entre la aeronave y el control remoto es mas fiable cuando las antenas estan situadas respecto
a la aeronave como se ilustra en la siguiente imagen.

El alcance de transmisién éptimo se logra cuando las antenas estan orientadas hacia la aeronave y el
angulo entre estas y la parte posterior del control remoto es de 180° 0 270°.

A « No utilice otros dispositivos inalambricos que funcionen a la misma frecuencia que el control remoto.
De lo contrario, el control remoto experimentara interferencias.
« La aplicacién DJI Fly mostrard un mensaje si la sefial de transmision se debilita durante el vuelo.
Ajuste las antenas para asegurarse de que la aeronave esté dentro del alcance de transmision
6ptimo.

Vinculacién del control remoto

El control remoto debera vincularse a la aeronave para poder pilotarla. Realice los pasos siguientes para
vincular un nuevo control remoto.

Método 1:

1. Encienda el control remoto vy la aeronave.

2. Presione C1, C2 y el botén de grabacion simultaneamente hasta que el led de estado parpadee en
azul y el control remoto emita un pitido.

3. Mantenga presionado el botén de encendido de la aeronave durante mas de cuatro segundos. La
aeronave emite un pitido una vez para indicar que esté lista para vincularse. La aeronave emite dos
pitidos para indicar que la vinculacion se ha realizado correctamente. Los ledes de nivel de bateria
del control remoto se iluminaran.

Método 2:

Encienda el control remoto vy la aeronave.
. Abra DJI Fly.
En la vista de camara, pulse e ¢ o y seleccione Control y Vincular a la aeronave.
Mantenga presionado el botén de encendido de la aeronave durante méas de cuatro segundos. La
aeronave emite un pitido una vez para indicar que esté lista para vincularse. La aeronave emite dos
pitidos para indicar que la vinculaciéon se ha realizado correctamente. Los ledes de nivel de bateria
del control remoto se iluminaran.

Ea I
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Operaciones de pantalla tactil
Inicio

= )

G000 0O0

DJI Fly Gallery Files Firefox Setting Guide

La parte superior de la pantalla tactil muestra la hora, la sefial de Wi-Fi y el nivel de bateria del control
remoto. Algunas aplicaciones ya estan instaladas de forma predeterminada, como DJI Fly, Galeria,
Archivos, Firefox, Configuracion y Guia. En Configuraciéon se incluyen configuraciones de red, pantalla,
voz y Bluetooth. Los usuarios pueden obtener informacién sobre las funciones en la Guia.

Operaciones

>

N

Deslice hacia arriba desde la parte
inferior de la pantalla y suelte para
volver a la pantalla de inicio.

Deslice desde la izquierda o la
derecha hacia el centro de la
pantalla para volver a la pantalla
anterior.

< :

2 I
%

Deslice hacia arrib%de la parte

Deslice en diagonal desde la parte

inferior de la pantalla y mantenga
pulsado para acceder a las apli-
caciones abiertas recientemente
cuando se encuentre en la panta-
lla de inicio.
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Configuracién réapida

1 Notifications o 10:12. =

B ouiFly 11m ago S ®
Expore skypixel.com

One billion colors captured by the 10-bit Dlog- WirFi Bluetooth ~ Donotdist  Record Scr
M color profile. 5

w@»

Screenshot Mobile Airplane

1. Notificaciones
Pulse para ver las notificaciones del sistema.

2. Reciente

m Pulse para ver las aplicaciones abiertas recientemente.
3. Inicio

M Pulse para volver a la pantalla de inicio.

4. Ajustes del sistema
© Pulse para acceder a los ajustes del sistema.

5. Accesos directos
< : pulse para habilitar o deshabilitar el Wi-Fi. Mantenga presionado para introducir los ajustes y
conectarse a una red Wi-Fi o afiadir una.

3 : pulse para habilitar o deshabilitar el Bluetooth. Mantenga presionado para introducir los ajustes y
conectarse con dispositivos Bluetooth cercanos.

®© : pulse para habilitar el modo No molestar. En este modo, las indicaciones del sistema y los
sonidos de los botones se desactivaran.

@ : pulse para comenzar a grabar la pantalla. Durante la grabacion, la pantalla muestra el tiempo de
grabacion. Pulse Detener para detener la grabacion.

X1 : pulse para realizar una captura de pantalla.
N : datos moviles.
"~ : pulse para habilitar el modo Avion. Se desactivara el Wi-Fi, el Bluetooth y los datos moviles.

6. Ajuste de brillo
-0 : la pantalla esta en modo de brillo automético cuando el icono esta resaltado. Pulse este icono o
deslice la barra y el icono cambiara a modo de brillo manual.

7. Ajuste de volumen
Deslice por la barra para ajustar el volumen y pulse B para silenciar.
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Funcion avanzada
Calibracion de la brijula

Tras usar el control remoto en lugares con interferencias electromagnéticas, es posible que sea
necesario calibrar la brdjula. Aparecera un aviso de advertencia si la brdjula del control remoto requiere
calibracion. Pulse el aviso de advertencia para comenzar a calibrar. En otros casos, siga estos pasos
para calibrar el control remoto.

1. Acceda a la pantalla de inicio.
2. Seleccione Configuracién, desplacese hacia abajo y pulse Brijula.
3. Siga el diagrama de la pantalla para calibrar su control remoto.

4. El usuario recibira un aviso cuando la calibracién se haya realizado satisfactoriamente.

Configuracién HDMI

La pantalla tactil se puede compartir con otra pantalla tras conectar el puerto HDMI del control remoto.
La resolucién se puede configurar accediendo a Configuraciéon, Pantalla y, a continuacion, HDMI
avanzado.
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RC-N1

El control remoto incorpora la tecnologia de transmision de largo alcance OcuSync 2.0 de DJI. Esta
tecnologia ofrece un alcance méaximo de transmision de 15 km y permite enviar video desde la aeronave
a DJI Fly y visualizarlo con una resolucion de hasta 1080p/60 fps en el dispositivo mévil (dependiendo
del tipo de teléfono). Los botones permiten controlar la aeronave y la camara con facilidad, y las
palancas de control desmontables facilitan ain mas el almacenamiento del control remoto.

En un area abierta sin interferencias electromagnéticas, la aeronave usa O3+ y el control remoto usa
OcuSync 2.0 para transmitir correctamente enlaces de video a hasta 1080p/60 fps (segun el tipo de
teléfono). El control remoto funciona tanto a 2.4 GHz como a 5.8 GHz y selecciona de forma automatica
el mejor canal de transmision.

La bateria integrada tiene una capacidad de 5200 mAh, una energia de 18.72 Wh y un tiempo maximo
de funcionamiento de 6 horas. El control remoto carga el dispositivo mévil con una capacidad de carga
de 500 mA a 5 V. El control remoto carga automaticamente los dispositivos Android. Para dispositivos
iOS, primero asegurese de que la carga esté habilitada en DJI Fly. La carga para dispositivos iOS esta
deshabilitada de forma predeterminada y debe habilitarse cada vez que se enciende el control remoto.

« Version de conformidad: el control remoto cumple con las normativas locales.
«Modo de palanca de control: el modo de la palanca de control determina la funcién de cada
movimiento de la palanca de control. Hay disponibles tres modos preconfigurados (Modo 1,
Modo 2 y Modo 3) y también se pueden configurar modos personalizados en DJI Fly. El modo
predeterminado es el Modo 2.

Uso del control remoto
Encender/apagar

Presione el botén de encendido una vez para
comprobar el nivel de bateria actual. Presione
una vez, después otra y manténgalo presionado
para encender o apagar el control remoto. Si el
nivel de bateria es demasiado bajo, recargue el
controlador antes de usarlo.

Carga de la bateria

Utilice un cable USB-C para conectar el
cargador provisto al puerto USB-C del control
remoto. La carga completa del control remoto f

tarda aproximadamente 4 horas.

Control del estabilizador y la camara

Boton de obturador/grabacion: presione una
vez para hacer una foto, o iniciar o detener la
grabacion.

Dial del Boton de

. . . estabilizad === bturador/
Cambio entre foto y video: presione una vez para aieader arbisén
cambiar entre los modos de foto y video. == Gambio entre

Botén @ foto y video

Dial del estabilizador: se usa para controlar la  personalizable
inclinacién del estabilizador.

Si mantiene presionado el boton personalizable,
podréa usar el dial del estabilizador para ajustar el
zoom en modo Exploracion.
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Control de la aeronave

Las palancas de control controlan la orientacion (giro), los movimientos hacia delante/atras (inclinacion),
la altitud (acelerador) y los movimientos hacia la izquierda/derecha (rotacién) de la aeronave. El modo de
la palanca de control determina la funciéon de cada movimiento de la palanca de control. En DJI Fly hay
disponibles tres modos preconfigurados (Modo 1, Modo 2 y Modo 3) y se pueden configurar modos
personalizados. El modo predeterminado es el Modo 2.

Modo 1
Palanca izquierda Adelante 3 Palanca derecha
& | =
| ¥
¥ | A
Atras :
Cow) ([ L) (W) < [ »
| Izquierda Derecha
Girar a laizquierda  Girar a la derecha :
Modo 2 Palanca izquierda i Palanca derecha Adelante
Arriba i G
&y 2. &
H G
A | ! |
i Atras
G A G
: Izquierda Derecha
Girar a la izquierda Girar a la derecha :
Modo 3 Palanca izquierda Adelante Palanca derecha
Arriba
> it
® _—
¥ ¥
Abajo

z

- 0>

ras

o) G »

Izquierda Derecha

D e

‘Glrar alaizquierda  Girar a la derecha
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Aeronave
Control remoto L . 0z i
(Modbo 2) (4w indica la direccion del | Observaciones
morro)

Mueva la palanca izquierda hacia arriba o abajo
para cambiar la altitud de la aeronave. Mueva la
palanca hacia arriba para ascender y hacia abajo
para descender. Cuanto mas se aleje la palanca
de la posicion central, mas rapido cambiara la
altitud de la aeronave. Mueva la palanca con
suavidad para evitar cambios de altitud repentinos
e inesperados.

Mueva la palanca izquierda hacia la izquierda

0 la derecha para controlar la orientacién de la
aeronave. Mueva la palanca hacia la izquierda
para que la aeronave gire en sentido antihorario
y hacia la derecha para que lo haga en sentido
horario. Cuanto mas se aleje la palanca de la
posicion central, mas rapido girara la aeronave.

Mueva la palanca derecha hacia arriba y abajo
para cambiar la inclinaciéon de la aeronave. Mueva
la palanca hacia arriba para volar hacia delante o
hacia abajo para volar hacia atras. Cuanto mas se
aleje la palanca de la posicion central, mas rapido
se movera la aeronave.

Mueva la palanca derecha hacia la izquierda o la
derecha para cambiar la rotacion de la aeronave.
Mueva la palanca hacia la izquierda para volar a
la izquierda y a la derecha para volar a la derecha.
Cuanto mas se aleje la palanca de la posicion
central, mas rapido se movera la aeronave.

Selector de modo de vuelo
Use el selector para elegir el modo de vuelo.

Posicion Modo de vuelo
NORMAL
S Modo Sport CINE— | [~ SPORT
N Modo Normal
C Modo Cine
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Boton de detener vuelo/RPO

Presione una vez para hacer que la aeronave frene y se mantenga en vuelo estacionario. Si la aeronave
estéa ejecutando un RPO inteligente o un aterrizaje automatico, presione una vez para salir de la tarea y,
a continuacion, frenar.

Mantenga presionado el botdon RPO hasta que el control remoto emita un pitido indicando que
comienza el RPO. Presione este botén de nuevo para cancelar el RPO y recuperar el control de la
aeronave. Consulte la seccion Regreso al punto de origen para obtener mas informacién acerca del
RPO.

Botdn personalizable

Para personalizar la funcién de este botén, vaya a Configuracion del sistema en DJI Fly y luego
seleccione Control. Las funciones incluyen volver a centrar el estabilizador, cambiar el led auxiliar y
cambiar entre vista de mapa y vista en directo.

Alerta del control remoto

El control remoto emite una alerta durante el RPO o cuando el nivel de la bateria es bajo (entre un 6 %y
un 15 %). La alerta de nivel de bateria bajo se puede cancelar presionando el botén de encendido. Sin
embargo, la alerta de nivel de baterfa critico (menos del 5 %) no se puede cancelar.

Zona de transmisién éptima

La sefial entre la aeronave y el control remoto es mas fiable cuando las antenas estan situadas respecto
a la aeronave como se muestra a continuacion.

Débil DéDbil
, §\i<
Fuerte

Zona de transmision 6ptima
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Vinculacion del control remoto

El control remoto debera vincularse a la aeronave para poder pilotarla. Realice los pasos siguientes para

vincular un nuevo control remoto:

1. Encienda el control remoto y la aeronave.

2. Abra DJI Fly.

3. Enla vista de camara, pulse ¢ » y seleccione Control y Vincular a la aeronave.

4. Mantenga presionado el botdn de encendido de la aeronave durante més de cuatro segundos. La
aeronave emite un pitido una vez para indicar que esté lista para vincularse. La aeronave emite dos
pitidos para indicar que la vinculacion se ha realizado correctamente. Los ledes de nivel de bateria
del control remoto se iluminaran.

Q * Asegurese de que durante la vinculacion el control remoto se encuentre dentro de un radio de 0.5 m
con respecto a la aeronave.

* El control remoto se desvinculard automaticamente de una aeronave si se vincula un nuevo control
remoto a la misma aeronave.

/N\  *Cargue completamente el control remoto antes de cada vuelo. El control remoto emite una alerta

cuando el nivel de la bateria es bajo.

* Si el control remoto esta encendido y no se usa durante cinco minutos, sonaré una alerta. Tras
6 minutos, la aeronave se apagara automaticamente. Mueva las palancas de control o presione
cualquier botén para cancelar la alerta.

* Ajuste el soporte para el dispositivo movil a fin de asegurarse de que el dispositivo movil quede fijo.

* Cargue la bateria al completo al menos una vez cada tres meses para mantenerla en buenas
condiciones.




Aplicacion DJI Fly

En esta seccion se presentan las
funciones principales de la aplicacion
DJI Fly.
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Aplicacion DJI Fly
icio

Inicie DJI Fly y entre a la pantalla de inicio.

V Altityezuﬁi’(]?l)m) | Fiy Spots hi I_I;D_I Academy

¥ ; f

; Profile

Lugares populares

Visualice o comparta lugares adecuados para volar y grabar, obtenga mas informacién sobre
zonas GEO y previsualice fotos aéreas de distintos lugares que hayan tomado otros usuarios.

Academia
Pulse el icono de la esquina superior derecha para entrar en la Academia. Aqui puede ver tutoriales de

productos, consejos de vuelo y seguridad de vuelo y manuales.

Galeria

Permite ver fotos y videos de DJI Fly y del dispositivo mévil. Crear contiene Plantillas y Pro. Plantillas
proporciona la funcién de edicién automatica para las fotos y videos importados. Pro le permite
editarlos manualmente.

SkyPixel
Entre en SkyPixel para ver fotos y videos compartidos por otros usuarios.

Perfil

Vea la informacion de la cuenta, los registros de vuelo, el foro DJI, la tienda online, la funcion Buscar mi
dron y otras opciones de configuracion.
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Vista de camara

Ca6m/s 3 Storage!  RES&FPS ' EV 2
Y
D 80 m 071:30:30 ' 5:1K 50 +0.7

1. Modo de vuelo
N : muestra el modo de vuelo actual.

2. Barra de estado del sistema
En vuelo: indica el estado de vuelo de la aeronave y muestra varios mensajes de advertencia.

3. Informacién de la bateria

(80) 24'17" : muestra el nivel de bateria actual y la autonomia de vuelo restante. Pulse para ver mas
informacion sobre la bateria.

4. Intensidad de la sefial de transmision de video

T,c||| : muestra la intensidad de la transmisién de video entre la aeronave y el control remoto.

5. Estado de los sistemas de vision
213 : la parte izquierda del icono indica el estado de los sistemas de visién frontal, trasero y lateral, y la
parte derecha, el de los sistemas de vision superior e inferior. El icono es blanco cuando el sistema de vision
funciona con normalidad y rojo cuando no esté disponible.

6. Estado del GNSS

@20 : muestra la intensidad actual de la sefial GNSS. Pulse para comprobar el estado de la sefial GNSS.
El punto de origen se puede actualizar cuando el icono se muestre en color blanco, lo cual indica que la
sefial GNSS es intensa.

7. Configuracion del sistema
®ee : pulse para ver informacion sobre seguridad, control y transmision.

Seguridad

Asistencia de vuelo: los sistemas de visién superior, frontal, trasero y lateral se habilitan después de
configurar el sistema anticolision en Esquivar o Frenar. La aeronave no podra detectar obstaculos si se
deshabilita el sistema anticolision.

Pantalla de mapa de radar: cuando esta habilitada, se muestra el mapa del radar de deteccion de
obstéaculos en tiempo real.

Proteccién de vuelo: pulse para establecer la altitud max., la distancia max., la altitud automatica del RPO (la
altitud predeterminada es 100 m) y para actualizar el punto de origen.

Sensores: pulse para ver el estado de la IMU y la brujula, y calibrarlas si es necesario.
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Baterfa: pulse para ver datos de la bateria, como el estado de la célula de bateria, el nUmero de serie, el
numero de cargas completadas y la fecha de fabricacion.

Led auxiliar: pulse para establecer el indicador led auxiliar en automatico, encendido o apagado. No
encienda el led auxiliar antes del despegue.

Ledes del brazo delantero de la aeronave: en el modo automatico, los ledes delanteros de la aeronave se
desactivaran durante la grabacion para garantizar que la calidad no se vea afectada.

Desbloquear zonas GEO: pulse para ver la informacién disponible sobre el desbloqueo de zonas GEO.
La funcién Buscar mi dron ayuda a encontrar la ubicacion de la aeronave en tierra.

La Configuracion avanzada de seguridad incluye los ajustes de comportamiento de la aeronave en caso
de pérdida de la sefial del control remoto, la especificacion de en qué casos se pueden detener las hélices
durante el vuelo y el interruptor de AirSense.

El comportamiento de la aeronave si se pierde la sefial del control remoto puede establecerse en Regreso al
punto de origen, Descender y Vuelo estacionario.

“Solo para emergencias” indica que los motores solo pueden detenerse durante el vuelo en una situacion
de emergencia, como si hay una colisién, un motor se ha parado, la aeronave esta dando vueltas por el aire
o esta fuera de control y ascendiendo o descendiendo muy répidamente. “En cualquier momento” indica
que los motores pueden detenerse en pleno vuelo en cualquier momento una vez que el usuario realice
un comando de palancas combinado (CSC). Detener los motores en pleno vuelo haré que la aeronave se
estrelle.

Si AirSense se ha habilitado y se detecta la presencia de una aeronave tripulada, la aplicacién DJI Fly
mostraré una alerta. Antes de usar AirSense, lea la renuncia de responsabilidad que aparece junto con el
mensaje que muestra DJI Fly.

Control
Configuracién de la aeronave: ajustes de las unidades.

Configuracién del estabilizador: pulse para definir el modo de estabilizador, los ajustes avanzados, el &ngulo
del estabilizador y para calibrar el estabilizador.

Configuracién del control remoto: pulse para configurar la funciéon del botdn personalizable, para calibrar el
control remoto y para cambiar los modos de las palancas. Asegurese de comprender las operaciones de un
modo de las palancas antes de cambiarlo.

Tutorial de vuelo para principiantes: vea el tutorial de vuelo.
Conectarse a la aeronave: pulse para iniciar la vinculacion si la aeronave no esta vinculada al control remoto.

Céamara
Configuracion de la camara: muestra los diferentes ajustes de acuerdo con el modo de captura.

Configuracion general: pulse para ver y establecer el histograma, la advertencia de sobreexposicion, las
lineas de cuadricula, el nivel de peaking, el balance de blancos, la sincronizaciéon automatica de fotos HD y
el aimacenamiento en caché durante la grabacion.

Ubicacién de almacenamiento: los videos se pueden almacenar en la aeronave o en una tarjeta microSD. Es
posible formatear la memoria interna y las tarjetas microSD. También puede ajustarse la capacidad maxima
de la caché de video y el restablecimiento de los ajustes de la camara.

Transmision
Ajustes de definicion, frecuencia y modo del canal.

Acerca de
Consulte informacion del dispositivo, informacion del firmware, la version de la aplicacion, la version de la
baterfa, etc.

8. Modos de captura
@ VVideo: Normal, Slow Motion.
Foto: Individual, SmartPhoto, AEB y Foto con temporizador.

9. Modo Exploracién
Mantenga pulsado para habilitar el modo Exploracion. El icono muestra la proporcion de zoom y
pulse para ajustar la proporcion de zoom.
AF/MF: pulse 0 mantenga pulsado el icono para cambiar el modo de enfoque.

10. Botdn de obturador/grabacion
. : pulse para hacer una foto o para iniciar o detener la grabacion de un video.

48  © 2021 DJI. Reservados




DJI Mavic 3 Manual de usuario

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Reproduccion
I3 : pulse para acceder a la pagina de reproduccion y previsualizar las fotos y videos en cuanto se
capturen.

Cambiar modos de camara
m : puede elegir entre los modos Auto y Pro cuando esté en modo Foto. Es posible definir parametros
diferentes en modos diferentes.

Parametros de captura

51150 - Muestra los parametros de captura actuales. Pulse para acceder a la configuracion de pardmetros.

Informacion de almacenamiento
Storage

a1-30:30 . Muestra el nimero restante de fotos o el tiempo de grabacion de video restante del almacenamiento
actual. Pulse para ver la capacidad disponible de la tarjeta microSD o SSD.

Telemetria de vuelo
D 80 m A 150 m 4.6 m/s 3 m/s : muestra la distancia entre la aeronave y el punto de origen, la altura
desde el punto de origen, la velocidad horizontal de la aeronave y la velocidad vertical de la aeronave.

Mapa
: pulse para cambiar al indicador de posicién, que muestra informacién como la orientaciéon y el angulo
de inclinacion de la aeronave, la posicion del control remoto y la posicion del punto de origen.

Orientacion de la aeronave

Posicion del

control remoto < U
Angulo de inclinacién

de la aeronave
Cambiar a minimapa

Punto de origen
Cambiar a

indicador de
posicién

=

Contraer

Despegue/aterrizaje/RPO automatico
Q!)/&; : pulse el icono. Cuando aparezca el mensaje, mantenga presionado el botén para iniciar el
despegue o aterrizaje automatico.

(g; pulse para iniciar el RPO inteligente y que la aeronave regrese al Ultimo punto de origen registrado.

Atras
< : pulse para volver a la pantalla de inicio.

Mantenga presionada la pantalla para que aparezca la barra de ajuste del estabilizador a fin de ajustar el
angulo del estabilizador.

Pulse en la pantalla para habilitar la medicién focal o la medicién puntual. La visualizacién de la mediciéon
focal o puntual varia segun el modo de enfoque, el modo de exposicion y el modo de mediciéon puntual.
Una vez que se haya usado la medicion puntual, mantenga presionada la pantalla para bloquear la
exposicion. Para desbloquear la exposicion, mantenga presionada la pantalla de nuevo.
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A

« Asegurese de haber cargado por completo su dispositivo antes de iniciar la aplicacién DJI Fly.
« El uso de DJI Fly requiere conexion de datos mdviles. Pdngase en contacto con su proveedor para
consultar el coste del consumo de datos.
« Si esta utilizando un teléfono mévil como dispositivo de visualizacién, NO acepte llamadas
telefénicas ni utilice las funciones de mensajes de texto durante el vuelo.
«Lea con atencién todos los consejos de seguridad, mensajes de advertencia y renuncias de
responsabilidad. Familiaricese con las normativas aplicables en su zona. Usted es el Unico
responsable de conocer todas las normas pertinentes y de volar de un modo que se ajuste a ellas.
a. Leay comprenda los mensajes de advertencia antes de usar las funciones de despegue y
aterrizaje automaticos.

b. Leay comprenda los mensajes de advertencia y la renuncia de responsabilidad antes de ajustar
la altitud mas all& del limite predeterminado.

c. Leay comprenda los mensajes de advertencia y la renuncia de responsabilidad antes de cambiar
entre los modos de vuelo.

d. Leay comprenda los mensajes de advertencia y las notificaciones de renuncia de responsabilidad
cerca o dentro de las zonas GEO.

e. Leay comprenda los mensajes de advertencia antes de usar los modos de vuelo inteligente.

« Aterrice la aeronave de inmediato en una ubicacién segura si en la aplicacion aparece un aviso que
se lo solicite.

« Antes de cada vuelo, revise todos los mensajes de advertencia en la lista de verificacion que se
muestra en la aplicacion.

« Utilice el tutorial de la aplicacién para practicar la técnica de vuelo si nunca ha utilizado la aeronave o
si no tiene suficiente experiencia como para utilizar la aeronave con confianza.

« Guarde en la caché los datos cartograficos del area en la que va a volar la aeronave conectandose a
Internet antes de cada vuelo.

« La aplicacion esta disefiada para ayudarle durante el vuelo. Use su capacidad de juicio y NO
dependa de la aplicacion para controlar su aeronave. El uso que haga de la aplicacion esta regido
por las condiciones de uso de DJI Fly y la politica de privacidad de DJI. Léalas detenidamente en la
aplicacion.
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Vuelo

En esta seccion se describen practicas
de vuelo seguras y restricciones de
vuelo.
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Vuelo

Una vez finalizada la preparacion previa al vuelo, se recomienda perfeccionar las habilidades de vuelo y
practicar un vuelo seguro. Asegurese de que todos los vuelos se llevan a cabo en un espacio abierto.
Consulte las secciones Control remoto y DJI Fly para obtener informacion acerca de como usar el
control remoto y la aplicacion para controlar la aeronave.

Requisitos del entorno de vuelo

1. No utilice la aeronave en condiciones climaticas adversas, incluidas velocidades de viento superiores
a 12 m/s, nieve, lluvia y niebla.

2. Solo vuele en espacios abiertos. Las estructuras altas y las estructuras metalicas de gran tamafo
pueden afectar a la precision de la brdjula integrada y del sistema GNSS. Se recomienda mantener
la aeronave alejada al menos 5 m de cualquier estructura.

3. Evite obstaculos, multitudes, lineas de alto voltaje, arboles y masas de agua. Se recomienda
mantener la aeronave al menos 3 m por encima del agua.

4. Minimice las interferencias evitando zonas con altos niveles de electromagnetismo, como
ubicaciones cercanas a lineas de tension, estaciones base, subestaciones eléctricas y torres de
radiodifusion.

5. El rendimiento de la aeronave y de la bateria depende de factores medioambientales, como la
densidad del aire y la temperatura. Tenga cuidado al volar a altitudes superiores a 6000 m sobre el
nivel del mar, dado que el rendimiento de la bateria y de la aeronave podrian disminuir.

6. La aeronave no puede usar el sistema GNSS en las regiones polares. Use el sistema de vision
inferior al volar en dichas ubicaciones.

7. Si despega desde una superficie mévil, como una embarcacion o un vehiculo en movimiento, vuele
con precaucion.

Limites de vuelo y zonas GEO

Los operadores de vehiculos aéreos no tripulados (VANT) deben cumplir con las normativas de
organizaciones como la Organizaciéon de Aviacion Civil Internacional, la Administracion Federal de
Aviacion de los EE. UU. y las autoridades locales de aviacion. Por motivos de seguridad, los limites de
vuelo estan activos de forma predeterminada para ayudar a los usuarios a volar esta aeronave de forma
segura y legal. Los usuarios pueden ajustar los limites de altura y distancia del vuelo.

Los limites de altitud, los limites de distancia y las zonas GEO funcionan de manera simultanea respecto
a la gestion de la seguridad del vuelo en caso de que haya sefial GNSS. En caso de que no haya
sefial GNSS, solo se podra limitar la altitud.

Limites de distancia y altitud de vuelo

Los limites maximos de altitud y distancia de vuelo se pueden cambiar en DJI Fly. De acuerdo con estos
valores, la aeronave volara en un cilindro restringido, como se muestra a continuacion:

Altitud max. de vuelo

Radio max

7

Altitud de despegue de la M Punto de origen
~—

aeronave
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Si hay sefial GNSS disponible

Limites de vuelo Aplicacion DJI Fly
. . La altitud de la aeronave no puede superar el valor Advertencia: Altura limite
Altitud max. o
especificado alcanzada
. , La distancia de vuelo debe estar dentro del radio Advertencia: Distancia limite
Radio max. .
max. alcanzada

Si solo esta disponible el sistema de vision inferior

Limites de vuelo Aplicacion DJI Fly

La altura se limita a 30 m si la sefial GNSS es débil.
Altitud méx. | La altura se limita a 3 m si la sefial GNSS es débil y las
condiciones de iluminaciéon son insuficientes.

Advertencia: Altura limite
alcanzada.

Las restricciones sobre el radio estan desactivadas y las advertencias no se pueden

Radio méx. o o
recibir en la aplicacion.

/\  «Ellimite de altitud no esté sujeto a restricciones cuando la sefial GNSS es débil si la sefial GNSS era
intensa al encenderse la aeronave.

« Si la aeronave alcanza un limite, podra seguir controlandola, pero no podra hacerla volar mas allé. En
caso de que la aeronave salga del radio méaximo, regresara automaticamente hasta volver dentro del
alcance si la sefal GNSS es intensa.

« Por razones de seguridad, no vuele cerca de aeropuertos, carreteras, estaciones de tren, lineas
de ferrocarril, centros urbanos u otras zonas sensibles. Vuele la aeronave Unicamente hasta donde
pueda verla.

Zonas GEO

Todas las zonas GEO estan indicadas en el sitio web oficial de DJI en http://www.dji.com/flysafe. Las
zonas GEO se dividen en diferentes categorias e incluyen ubicaciones como aeropuertos, zonas donde
se vuela con aeronaves tripuladas a escasa altitud, fronteras entre paises o ubicaciones sensibles,
como centrales de energia. Habra indicaciones en la aplicacion DJI Fly al volar en zonas GEO.

Lista de comprobacion previa al vuelo

1. Asegurese de que el control remoto, el dispositivo movil y la bateria de vuelo inteligente estén
completamente cargados.

. Asegurese de que la bateria de vuelo inteligente y las hélices estén instaladas de forma segura.

. Asegurese de que los brazos de la aeronave estén desplegados.

. Asegurese de que el estabilizador y la camara funcionen con normalidad.

. Asegurese de que no haya nada que obstruya los motores y que estos funcionen con normalidad.
. Asegurese de que DJI Fly esté conectada correctamente a la aeronave.

. Asegurese de que el objetivo de la cadmara y los sensores de los sistemas de vision estén limpios.

o N o O WN

. Use Unicamente piezas originales de DJI o piezas certificadas por DJI. Las piezas no autorizadas o
de fabricantes no certificados por DJI pueden producir averias en el sistema y poner en peligro la
seguridad.
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Despegue/aterrizaje automaticos

Despegue automatico

Utilice el despegue automatico:

1. Inicie la aplicacién DJI Fly y acceda a la vista de camara.

2. Realice todos los pasos de la lista de comprobacién previa al vuelo.

3. Pulse é) Si las condiciones son seguras para el despegue, mantenga presionado el botén para
confirmar.

4. La aeronave despegard y entrard en vuelo estacionario a 1.2 m por encima del suelo.

Aterrizaje automatico
Para ejecutar el aterrizaje automatico, complete estos pasos:

1. Pulse %. Si las condiciones son seguras para el aterrizaje, mantenga presionado el botén para
confirmar.

2. El aterrizaje automatico se puede cancelar pulsando €.
3. Si el sistema de visién funciona correctamente, se habilitara la proteccion de aterrizaje.
4. Los motores se detienen después de aterrizar.

Arranque/parada de los motores

Arranque de los motores

Para arrancar los motores se usa un comando de palancas combinado (CSC). Mueva ambas palancas
hacia las esquinas inferiores interiores o exteriores para arrancar los motores. Una vez que los motores
hayan empezado a girar, suelte ambas palancas a la vez.

Parada de los motores

Hay dos métodos para parar los motores.

Método 1: cuando la aeronave haya aterrizado, mueva la palanca izquierda hacia abajo y manténgala
en esa posicion. Los motores se pararan transcurridos 3 segundos.

Método 2: cuando la aeronave haya aterrizado, mueva la palanca del acelerador hacia abajo y
efectle el mismo CSC que se usod para arrancar los motores. Los motores se detendran
inmediatamente. Suelte las dos palancas una vez que se detengan los motores.

U

Método 1 Meétodo 2
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Detencidn de los motores en pleno vuelo

La detencion de los motores en pleno vuelo provocara que la aeronave se estrelle. Los motores solo
deben detenerse en pleno vuelo en una situacion de emergencia, como si se ha producido una colisién
o si la aeronave esté fuera de control y asciende/desciende muy répidamente, hace giros en el aire o se
ha parado un motor. Para detener los motores en pleno vuelo, use el mismo CSC que se empled para
iniciarlos. La configuracion predeterminada se puede cambiar en DJI Fly.

Prueba de vuelo

Procedimientos de despegue y aterrizaje

1. Coloque la aeronave sobre una superficie plana en un espacio abierto, con el indicador de estado de

la aeronave orientado hacia usted.

Encienda la aeronave y el control remoto.

Inicie la aplicacion DJI Fly y acceda a la vista de camara.

Espere hasta que finalice la autocomprobacién, es seguro volar si no hay una advertencia anormal

en DJI Fly.

5. Mueva suavemente la palanca del acelerador hacia delante para despegar o use la funcién de
despegue automatico.

6. Mueva la palanca del acelerador hacia atras o use la funcién de aterrizaje automatico para aterrizar
la aeronave.

7. Después de aterrizar, tire de la palanca del acelerador hacia abajo y manténgala en esa posicion.
Los motores se detendran después de tres segundos.

8. Apague la aeronave y el control remoto.

Rl

Sugerencias y consejos para videos

1. Lalista de comprobacion previa al vuelo se ha disefiado para ayudarle a volar con seguridad y para
garantizar que pueda grabar video durante el vuelo. Repase la lista completa de comprobacion
previa al vuelo antes de cada vuelo.

2. Seleccione el modo de funcionamiento del estabilizador que desee en DJI Fly.

3. Use el modo Normal o Cine para grabar videos.

4. NO vuele en condiciones climéticas adversas, como lluvia o viento.

5. Elija los ajustes de camara que mejor se adapten a sus necesidades.

6. Realice pruebas de vuelo para establecer rutas de vuelo y previsualizar escenas.

A « Asegurese de colocar la aeronave sobre una superficie plana y firme antes del despegue. NO
despegue desde la palma de la mano ni mientras sostenga la aeronave con la mano.
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Apéndice

Especificaciones

Aeronave
Peso de despegue

Dimensiones (largo x ancho x alto)

Distancia diagonal

Velocidad méx. de ascenso

Velocidad méx. de descenso

Velocidad max.
(cerca del nivel del mar, sin viento)

Altitud méax. de vuelo
Tiempo méx. de vuelo

Tiempo max. de vuelo estacionario
(sin viento)

Distancia max. de vuelo
Resistencia max. al viento
Angulo méx. de inclinacion

Velocidad angular max.
Temperatura de funcionamiento
GNSS

Rango de precision en vuelo
estacionario

Almacenamiento interno

Céamara Hasselblad
Sensor
Objetivo

Rango ISO

Velocidad del obturador electrénico
Tamanfo de imagen max.
Modos de fotografia
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895 g (Mavic 3)
899 g (Mavic 3 Cine)

Plegada: 221 x 96.3 x 90.3 mm
Desplegada: 347.5 x 283 x 107.7 mm
380.1 mm

Modo S: 8 m/s

Modo N: 6 m/s
Modo C: 1 m/s

Modo S: 6 m/s
Modo N: 6 m/s
Modo C: 1 m/s

Modo S: 21 m/s; Modo S (UE): 19 m/s
Modo N: 15 m/s
Modo C: 5 m/s

6000 m

46 min (medicion realizada volando a 32.4 km/h y sin viento)
40 min

30 km
12m/s

Modo S: 35°

Modo N: 30°

Modo C: 25°

200°/s

De -10a40 °C (de 14 a 104 °F)

GPS + Galileo + BeiDou

Vertical: Posicionamiento visual: £0.1 m
Posicionamiento GNSS: +0.5 m

Horizontal: Posicionamiento visual: +0.3 m
Posicionamiento del sistema de alta precision: £0.5 m

Mavic 3: 8 GB (7.2 GB de almacenamiento libre)
Mavic 3 Cine: 1 TB (934.8 GB de almacenamiento disponible)

CMOS 4/3. Pixeles efectivos: 20 MP

FOV: 84°

Formato equivalente: 24 mm

Apertura: f/2.8-f/11

Rango de disparo: 1 m a « (con enfoque automatico)

Video: 100-6400
Foto: 100-6400

1/8000-8 s
5280x3956
Unica: 20 MP

Exposicion Automética en Horquillado (AEB): 20 MP, 3/5 fotogramas a

0.7 EV de compensacion
Temporizado: 20 MP 2/3/5/7/10/15/20/30/60 s



DJI Mavic 3 Manual de usuario

Resolucién de video

Tasa de bits méax. de video
Sistema de archivo compatible
Formato de fotografia

Formato de video

Telecamara
Sensor
Objetivo

Rango ISO

Velocidad del obturador electronico
Tamafo de imagen max.

Formato de fotografia

Formato de video

Modos de fotografia

Resolucién de video

Zoom digital
Estabilizador
Estabilizacion
Rango mecénico

Intervalo controlable

Velocidad méx. de control (inclinacién)

Intervalo de vibracién angular
Sistema de deteccion
Tipo

Apple ProRes 422 HQ

5.1K: 5120x2700 a 24/25/30/48/50 fps

DCI 4K: 4096x2160 a 24/25/30/48/50/60/120* fps
4K: 3840x2160 a 24/25/30/48/50/60/120* fps

H.264/H.265

5.1K: 5120x2700 a 24/25/30/48/50 fps

DCI 4K: 4096x2160 a 24/25/30/48/50/60/120" fps
4K: 3840x2160 a 24/25/30/48/50/60/120* fps

FHD: 1920x1080 a 24/25/30/48/50/60/120*/200* fps

* Tasa de fotogramas grabados, el video correspondiente se
reproduce como video en slow motion

H.264/H.265: 200 Mb/s

exFAT

JPEG/DNG (RAW)

Mavic 3:

MP4/MQOV (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC/H.265)

Mavic 3 Cine:
MP4/MQOV (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC/H.265)
MOV (Apple ProRes 422 HQ)

CMQOS de 1/2 pulgada

FOV: 15°

Formato equivalente: 162 mm
Apertura: /4.4

Rango de enfoque: 3 m a «

Video: 100-6400
Foto: 100-6400

1/8000-2 s

4000x3000

JPEG

MP4/MQV (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC/H.265)
Disparo unico: 12 MP

H.264/H.265
4K: 3840x2160 a 30 fps
FHD: 1920x1080 a 30 fps

4x

3 gjes (inclinacion, rotacion, giro)
Inclinacion: de —135 a +100°
Rotacion: de —45 a +45°

Giro: de —27 a +27°

Inclinacion: de —90 a +35°
Giro: de -5 a 5°

100°/s

+0.007°

Sistema de vision y sistema de deteccion por infrarrojos omnidireccional
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Sistema de vision frontal Intervalo de la medicion con precision: 0.5-20 m
Alcance de deteccion: 0.5-200 m
Velocidad de deteccion efectiva: <15 m/s
FOV: 90° (horizontal), 103° (vertical)

Sistema de vision trasero Intervalo de la medicion con precisién: 0.5-16 m
Velocidad de deteccion efectiva: <12 m/s
FOV: 90° (horizontal), 103° (vertical)
Sistema de vision lateral Intervalo de la medicion con precision: 0.5-25 m
Velocidad de deteccion efectiva: <15 m/s
FOV: 90° (horizontal), 85° (vertical)
Sistema de visiéon superior Alcance de la medicién con precision: 0.2-10 m
Velocidad de deteccién efectiva: <6 m/s
FOV: 100° (delantero y trasero), 90° (izquierdo y derecho)
Sistema de vision inferior Intervalo de la medicién con precision: 0.3-18 m
Velocidad de deteccion efectiva: <6 m/s
FOV: 130° (delantero y trasero), 160° (izquierdo y derecho)
Entorno de funcionamiento Frontal, trasero, lateral, superior: superficies discernibles, iluminacion
adecuada de lux >15
Inferior: superficies discernibles no reflectantes con reflectividad difusa
de >20%, como muros, arboles, personas; lluminacién adecuada de
lux >15 Superficie con un patrén claro
Transmision
Sistema de transmisién de video O3+
Calidad de la retransmision en directo  Control remoto: 1080p a 30 fps/1080p a 60 fps
Frecuencia de funcionamiento 2.400-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

Alcance de transmision (sin

obstaculos, libre de interferencias)

Velocidad méx. de descarga SDR: 5.5 MB/s (con RC-N1)
15 MB/s (con DJI RC Pro)

Latencia (segun las condiciones del 130 ms (con RC-N1)

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

entorno y del dispositivo movil) 120 ms (con DJI RC Pro)
Antenas 4 antenas, 2T4R
Potencia del transmisor (PIRE) 2.4 GHz: <33 dBm, FCC, <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)
Bateria de vuelo inteligente

Capacidad 5000 mAh

Voltaje estandar 15.4V

Voltaje méx. de carga 17.6V

Tipo de bateria LiPo 4S

Energia 77 Wh

Peso 335.5¢g

Temperatura de carga De 5a 40 °C (de 41 a 104 °F)

Cargador de bateria

Entrada 100-240 V CA (47-63 Hz) 2.0 A

Salida USB-C: 5.0V=5.0A/9.0V=5.0A/120V=5.0A/15.0V=43 A/
20.0V=3.25A/5.0~20.0 V=325 AUSB-A: 5V =2A

Potencia nominal 65 W
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Centro de carga de baterias
Entrada

Salida

Potencia nominal

Tipo de carga

Temperatura de carga
Cargador para coche
Entrada

Salida

Potencia nominal

Tiempo de carga

Temperatura de carga
Almacenamiento

Tarjetas SD compatibles
Tarjetas microSD recomendadas

USB-C: 5 V-20 V = 5.0 A méx.

Puerto para baterias: 12V - 17.6 V = 5.0 A méax.

65 W

Carga tres baterias de vuelo inteligentes en secuencia
De 5 a 40 °C (de 41 a 104 °F)

Puerto de alimentacion del coche: 12.7 V-16 V = 6.5 A, voltaje:
14V CC

USB-C: 5.0V=5.0A/9.0V=5.0A/12.0V =5.0 A/15.0 V = 4.3A/
20.0V=3.25A/5.0~20.0V=3.25 A

USB-A:5V=2A

65 W

Aprox. 96 min

De 5 a40 °C (de 41 a 104 °F)

SDXC, tarjeta microSD UHS-I con grado 3 de velocidad

Al grabar con resoluciones de video normales, se recomienda utilizar
las tarjetas SD que se enumeran a continuacion.
Resoluciones correspondientes:

H.265

5.1K: 5120x2700 a 24/25/30/48/50 fps

DCI 4K : 4096x2160 a 24/25/30/48/50/60/120 fps
4K: 3840x2160 a 24/25/30/48/50/60/120 fps

FHD : 1920x1080 a 24/25/30/48/50/60/120/200 fps

H.264

DCI 4K : 4096x2160 a 24/25/30/48/50/60 fps
4K : 3840x2160 a 24/25/30/48/50/60 fps
FHD: 1920x1080 a 24/25/30/48/50/60/120/200 fps

SanDisk Extreme Pro 64G V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 128G V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 256G V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 400G V30 A2 microSDXC
SanDisk High Endurance 64G V30 XC | microSDXC
SanDisk High Endurance 128G V30 XC | microSDXC
SanDisk High Endurance 256G V30 XC | microSDXC
SanDisk Extreme 128G V30 A2 microSDXC

SanDisk Extreme 256G V30 A2 microSDXC

SanDisk Extreme 512G V30 A2 microSDXC

Lexar 667x 64G microSDXC

Lexar 667x 128G microSDXC

Lexar 667x 256G microSDXC

Lexar High Endurance 64G V30 XC | microSDXC
Lexar High Endurance 128G microSDXC

Samsung Evo Plus 64G microSDXC

Samsung Evo Plus 128G microSDXC

Samsung Evo Plus 256G microSDXC

Samsung Evo Plus 512G microSDXC
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Al grabar con resoluciones de video altas, se recomienda utilizar las
tarjetas SD que se enumeran a continuacion.
Resoluciones correspondientes:

H.264

5.1K: 5120x2700 a 24/25/30/48/50 fps
DCI 4K: 4096x2160 a 120 fps
4K: 3840x2160 a 120 fps

SanDisk Extreme Pro 64G V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 128G V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 256G V30 A2 microSDXC
SanDisk Extreme Pro 400G V30 A2 microSDXC
SanDisk High Endurance 64G V30 XC | microSDXC
SanDisk High Endurance 128G V30 XC | microSDXC
SanDisk High Endurance 256G V30 XC | microSDXC
Lexar High Endurance 64G V30 XC | microSDXC
Lexar High Endurance 128G microSDXC

Lexar 667x 64G microSDXC

Lexar 667x 128G microSDXC

Lexar 667x 256G microSDXC

SSD Capacidad: 1 TB
Velocidad max. de lectura: 700 MB/s*
Velocidad max. de escritura: 471 MB/s*

* Velocidad méxima de lectura o escritura de la aeronave. La velocidad
puede variar cuando se conecta a un ordenador u otro dispositivo.

Control remoto DJI RC-N1

Sistema de transmision Sistema de transmision del control remotoCuando se utilicen con
distintas configuraciones del hardware de la aeronave, los controles
remotos DJI RC-N1 seleccionaran automaticamente la version
del firmware correspondiente para su actualizacién y admitiran las
siguientes tecnologias de transmision permitidas por el rendimiento
del hardware de los modelos de aeronaves vinculadas:

a. DJI Mini 2/DJI Mavic Air 2: 02
b. DJI Air 2S: O3
c. DJI Mavic 3: O3+

Tiempo de funcionamiento 6 horas (sin cargar el dispositivo mévil)
4 horas (cargando el dispositivo movil)
Tipos de puerto USB compatibles Lightning, micro USB, USB-C

Tamafo méax. admitido de dispositivo

o 180 mm x 86 mm x 10 mm
movil (alt. x anch. x gro.)

Temperatura de funcionamiento De 0 a 40 °C (de 32 a 104 °F)

Potencia del transmisor (PIRE) 2.4 GHz:
<26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz:

<26 dBm (FCC/SRRQC), <14 dBm (CE)
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Actualizacion del firmware

El firmware de la aeronave se actualiza mediante la aplicacion DJI Fly o DJI Assistant 2 (serie para
drones de consumo).

Mediante DJI Fly

Cuando conecte la aeronave y el control remoto a DJI Fly, se le notificara si hay disponible una nueva
actualizacion de firmware. Para comenzar a actualizar, conecte su control remoto o dispositivo moévil a
Internet y siga las instrucciones de la pantalla. Tenga en cuenta que no puede actualizar el firmware si el
control remoto no esta vinculado a la aeronave. Se requiere Internet.

Mediante DJI Assistant 2 (serie para drones de consumo)

DJI Assistant 2 (serie para drones de consumo) permite actualizar el firmware de la aeronave y el del
control remoto por separado.

Siga las instrucciones indicadas a continuacion para actualizar el firmware de la aeronave mediante
DJI Assistant 2 (serie para drones de consumo)

1. Abra DJI Assistant 2 (serie para drones de consumo) € inicie sesion con su cuenta DJI.

2. Encienda la aeronave y conéctela a un ordenador a través del puerto USB-C.

3. Seleccione DJI Mavic 3 y haga clic en Actualizaciones del firmware en el panel izquierdo.

4. Seleccione la version de firmware a la que desea actualizar.

5. Espere a que se descargue el firmware. La actualizacion del firmware comenzara automaticamente.
6. La aeronave se reiniciara automaticamente después de completarse la actualizacion de firmware.

Siga las instrucciones indicadas a continuacion para actualizar el firmware del control remoto mediante
DJI Assistant 2 (serie para drones de consumo):
1. Abra DJI Assistant 2 (serie para drones de consumo) e inicie sesién con su cuenta DJI.

2. Encienda el control remoto y conéctelo a un ordenador a través del puerto USB-C usando un cable
micro-USB.

3. Seleccione Control remoto de DJI Mavic 3 y haga clic en Actualizaciones de firmware en el panel
izquierdo.

4. Seleccione la version de firmware a la que desea actualizar.

. Espere a que se descargue el firmware. La actualizacion del firmware comenzara automaticamente.

6. Espere a que se complete la actualizacion del firmware.

&)

A « Asegurese de seguir todos los pasos para actualizar el firmware. De lo contrario, la actualizacion
puede fallar.
« La actualizacién del firmware tarda aproximadamente diez minutos. Es normal que el estabilizador se
quede flojo, los indicadores de estado de la aeronave parpadeen y la aeronave se reinicie. Espere a
que finalice la actualizacion.

« Asegurese de que el ordenador tenga acceso a Internet.

« Antes de realizar una actualizacion, asegurese de que la bateria de vuelo inteligente y el control
remoto tengan, como minimo, un 40 % y un 30 % de carga respectivamente.

« No desconecte la aeronave del ordenador durante la actualizacion.

Informacion posventa

Para obtener mas informacion acerca de las politicas del servicio posventa, de los servicios de
reparacion y del servicio de asistencia, visite https://www.dji.com/support.
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Asistencia técnica de DJI
http://www.dji.com/support

Este contenido esta sujeto a cambios.

Descargue la Ultima versién en
http://www.dji.com/mavic-3

Si desea realizar alguna consulta acerca de este documento,
contacte con DJI enviando un mensaje a DocSupport@diji.com.

DJl es una marca comercial de DJI.
Copyright © 2021 DJI Todos los derechos reservados.
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